SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

W zakresie elementow zewnetrznych zagospodarowania terenu

ZAWARTOSC:

MODERNIZACJA OBIEKTU ORLIK W RAMACH PROGRAMU MODERNIZACJI
KOMPLEKSOW SPORTOWYCH ,,ORLIK” 2025 ZLOKALIZOWANA NA DZ. NR 3/2,
4/2 PRZY UL. BUJAKA 15 W KRAKOWIE

ARDES INWESTYCJI:

NA DZ. NR 3/2, 4/2 PRZY UL. BUJAKA 15 W KRAKOWIE

INWESTOR: GMINA MIEJSKA KRAKOW - ZARZAD INFRASTRUKTURY SPORTOWE]
W KRAKOWIE
UL. WALEREGO SEAWKA 10,
30-633 KRAKOW
KOD CPV:

45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe
45112720-8 Roboty w zakresie ksztaltowania terenéw sportowych i rekreacyjnych
45233200-1 Roboty w zakresie roznych nawierzchni

45223500-1 Konstrukcje z betonu zbrojonego
45223821-7 Elementy gotowe

Sporzadzit: Piotr Frosztega

Krakéw, kwiecien 2026

1



PUSTA STRONA



OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

ST-00.00.00 Wymagania ogdlne



SPIS TRESCI

Lo WSTEP ...ttt b bbb et e et b ettt b n e n e 5
1.1. NaZWa ZAMOWICTIA. ....veeuriiriiiiiiriitie it r e sr b nr s 5
1.2. Przedmiot 1 ZaKIes TODOT.......c.iiiiiiiiiiiii i 5
1.3. Prace towarzyszace i TODOLY tYIMCZASOWE .....cevirveeurirririeeiresresresresseesresreeseesresseesnesnessnesnesneesnesneas 5
1.4. OKIes1enia POASTAWOWE .......cviiriiieriiriiee sttt e resr e r e e nresr e e sreaneennenre s 5
1.5. Ogodlne wymagania dotyCZace TODOL. .......ccuiiuiiiiieiiiiie ettt 5
1.5.2. OFQANIZACTE FODOL ...ttt bbbt 5
2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH .......... 7
2.1. Wymagania ogolne dotyczace wlasciwosci materiatlow i WyrobOw ..........cccoeovenieniieicnieniennne. 7
2.2. Materiaty nie odpowiadajace Wymaganion..........ceerueruiiueanieeieesieesieesee e e sreesreesieesne e nes 7
2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatOw ...........ccoovvrveriiiniciine e 7
2.4. Wariantowe stosowanie materialow ..........ccceciiiiiiii 7
BuSPRZET ... 7
4, TRANSPORT ..ottt bbbttt b bbbt bbbt b e bbbt b et n e s 8
5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT ..........cooovvorvrrerinisreeesesresensnnens 8
5.1. Ogodlne wymagania dotyczace Wykonania robOL...........ccvveruiiiieniieiie i 8
6. OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROLA JAKOSCI ROBOT ...........cccccoovvrnrann. 8
6.1. Zasady kontroli JaAKOSCT TODOL .......ccviiiieiiiriiieiiiiiee st 8
6.2. Certyfikaty | AEKIAIaCIE ......cveiiiiieie ettt s re et re e sre e 8
7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT.............cccccoovvrnnnnn. 8
7.1. Ogolne zasady przedmiaru i ODMIATT TODOL ......oiveeiviiriiieiiiisie e 8
7.2. Zasady okreslania ilo§ci robOt 1 MateriatOw ........cccoeiiiiiiiiiii e 9
8. ODBIOR ROBOIT .......cooovviiimiiiimiiiiniiie et 9
8.1. ROAZAJE OADIOTOW TODOL ...ttt bbbttt bbb 9
8.3. Odbidr czeSCIOWY 1 OADIOT BLAPOWY ...evviriiieriitieiie st steete sttt sr bbb nne e 9
8.4. OdbiOr OStALECZITY TODOL .....vvivieieeiiiieee ettt e nre e 9
8.5. OdbIOr POZWATANICYJILY -.ve.veevereeieesrenreeseisressee et st sresr e sre et e e e r e s e nresre e e sreereennesneennenre e 9
9. PODSTAWA PEATNOSC.....oiiiviimiriiiiiieeisiessisessssssss st sssssss s 9
9.1. UStalenia OZOINE ........cveriiiiieiiiee i 9
9.2. Warunki Umowy i wymagania 0g0INe OST .........ccorviiiiiiiiiiiieneene e 10



1. WSTEP
1.1. Nazwa zamowienia

,,MODERNIZACJA OBIEKTU ORLIK W RAMACH PROGRAMU MODERNIZACJI
KOMPLEKSOW SPORTOWYCH ,ORLIK” 2025 ZLOKALIZOWANA NA DZ. NR 3/2,
4/2 PRZY UL. BUJAKA 15 W KRAKOWIE”

Nazwa i adres Zamawiajacego:

GMINA MIEJSKA KRAKOW - ZARZAD INFRASTRUKTURY SPORTOWEJ W KRAKOWIE

UL. WALEREGO SEAWKA 10, 30-633 KRAKOW

1.2. Przedmiot i zakres robot

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania ogodlne dotyczace
wykonania i odbioru robét.

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi podstawe opracowania specyfikacji szczegdtowej. Ustalenia
zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogolne, wspolne dla poszczegdlnych grup robot
objetych szczegdlowymi specyfikacjami technicznymi.

1.2.1. Zakres robot

ST-01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

ST-02.00.00 ROBOTY ZIEMNE

ST-03.0000 WARSTWA ODCINAJACA Z GEOWLOKNINY

ST-04.00.00 WARSTWA ODSACZAJACA Z PIASKU

ST - 05.00.00 PODBUDOWA Z KRUSZYWA EAMANEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

ST - 06.00.00 OBRZEZA BETONOWE

ST-07.00.00 NAWIERZCHNIA POLIURETANOWA BOISKA

ST-08.00.00  NAWIERZCHNIA BOISKA Z TRAWY SYNTETYCZNE]J

ST-09.00.00 MONTAZ ELEMENTOW GOTOWYCH (URZADZEN), OGRODZEN,
PILKOCHWYTOW

ST-10.00.00  OSWIETLENIE TERENU

1.3. Prace towarzyszgce i roboty tymczasowe

Do Wykonawcy nalezg nast¢pujace prace:

- transport, sktadowanie materiatow i wyrobow,

- usunigcie z terenu materiatow z rozbidrek i odpadow,

- udziat w czynnosciach poprzedzajacych odbior robot,

- zapewnienie gwarancji (czgsci i robocizna) w warunkach okreslonych w dokumentach ogdlnych w tym
gwarancji z tytutu dostawy, jezeli taka si¢ nalezy.

1.4. Okreslenia podstawowe
W niniejszej specyfikacji technicznej nie wystepuja pojecia i okreslenia nigdzie wczesniej nie
zdefiniowane.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, ST i poleceniami Inspektor nadzoru.

1.5.1. Przekazanie placu budowy
Zamawiajacy przekaze Wykonawcy plac budowy na zasadach i w terminie okreslonym w dokumentach
Umowy o wykonanie rob6t, wskaze dostep do wody, energii elektrycznej i sposob odprowadzenia sciekow.

1.5.2. Organizacji robot
Przy budowie, oddawaniu do uzytku i utrzymaniu obiektéw nalezy stosowa¢ si¢ do unormowan zawartych
w Ustawie z dnia 7 lipca 1994 ,,Prawo budowlane’’ w aktualnie obowiazujacej wersji.



1.5.3. Zgodnos¢ robot 7 dokumentacjq projektowq i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Zamawiajacego Wykonawcy
stanowig czg$¢ Umowy, a wymagania wyszczeg6lnione w chocby jednym z nich sa obowiazujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty b¢da zgodne z dokumentacja projektowa i ST.
Wielkosci okreslone w dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementow
budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech
nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda zgodne z dokumentacjg projektowa lub ST i wptynie to
na niezadowalajacg jakos$¢, to takie materialy zostang zastgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane
ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiagzek zna¢ i stosowac sie do przepiséw i normatywow z zakresu ochrony §rodowiska
na placu budowy i poza jego terenem.

W okresie trwania robot objetych zakresem umowy Wykonawca bedzie unikal szkodliwych dziatan,
szczegOlnie w zakresie zanieczyszczen powietrza, wod gruntowych, nadmiernego hatasu i innych
szkodliwych dla srodowiska i otoczenia czynnikéw powodowanych dziatalnoscig przy wykonywaniu robot
budowlanych.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowe;j.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostgpem o0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda miaty aprobate techniczng wydana przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na $rodowisko.
Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robo6t, a po zakonczeniu robot ich szkodliwosé
zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy. Jezeli Wykonawca uzyt materiatow
szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami technicznymi, a ich uzycie spowodowato
jakiekolwiek zagrozenie $rodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.7. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa
i higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okre§lonych powyzej nie podlegaja
odrgbnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie Umowne;.

1.5.8. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez organy administracji panstwowej i
samorzadowej, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.



2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH

2.1. Wymagania ogolne dotyczace wlasciwo$ci materialéw i wyrobow

Do wykonania robdt okre§lonych w pkt 1.2.1. moga by¢ stosowane wylacznie materialy i wyroby
budowlane dopuszczone do obrotu i powszechnego lub jednostkowego stosowania w budownictwie, o
wlasciwosciach uzytkowych umozliwiajacych prawidtowo zaprojektowanym i wykonanym obiektom
budowlanym spelnienie wymagan podstawowych, okre§lonych w art. 5 ust. 1 pkt.1 ustawy Prawo
budowlane.

Zastosowane materiaty i wyroby powinny by¢ zgodne z wymaganiami okre§lonymi w szczegotowych
specyfikacjach technicznych.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru szczegdlowe informacje o zrodle produkcji, zakupu
wyroboéw budowlanych i1 urzadzen przewidzianych do realizacji robot, posiadajacych odpowiednie
oznakowanie, aprobaty techniczne, certyfikat na znak bezpieczenstwa, certyfikat zgodnosci, deklaracje
zgodnosci z Polska Normg a takze inne prawnie okreslone dokumenty.

Dokumenty stanowigce podstawe wykonania robdt a takze o§wiadczeni dotyczace wyrobow budowlanych
jednostkowo zastosowanych w obiekcie budowlanym, Kierownik budowy ma obowigzek przechowywaé
przez okres wykonywania robdt budowlanych bedacych przedmiotem zamowienia.

2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawc¢ niezwlocznie usunicte z placu
budowy. W uzasadnionych przypadkach w uzgodnieniu z projektantem oraz Inspektorem nadzoru
Wykonawca moze otrzymaé zezwolenie na uzycie materialdow nie odpowiadajacych wymaganiom
okreslonym w dokumentacji projektowej oraz ST ale cena tych materialdow musi ulec zmianie.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja sie nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z poniesieniem odpowiedzialnosci technicznej i kosztowe;.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ i wlasciwos¢ do robot i byty
dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdéw beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem nadzoru, lub poza placem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla
badan prowadzonych przez Inspektora nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢
p6zniej zmieniany bez zgody Inspektora nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta
Wykonawcy.

Sprzet bedacy wlasnosciag Wykonawcey lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie 1 gotowos$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony §rodowiska i przepisami dotyczacymi
jego uzytkowania.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujagce zachowania warunkow Umowy,
zostang przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.



4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wplyna
niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robdt i wlasciwos$ci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru, w terminie przewidzianym Umowa.

Do ruchu na drogach publicznych, przy transporcie materiatéw lub sprzetu, pojazdy beda spetniac
wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i
innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych
obcigzen na osie nie mogg by¢ dopuszczone do ruchu

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT
5.1. Ogélne wymagania dotyczace wykonania robét

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatdéw 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z wymaganiami ST, Programu Zapewnienia Jakosci
(PZJ), projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Decyzje Zamawiajacego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementéw robot beda oparte
na wymaganiach sformutowanych w dokumentach Umowy, ST, a takze w normach i wytycznych.
Polecenia Inspektora nadzoru beda wykonywane nie pdzniej niz W czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

6. OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakoS$ci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrolg robot i jakosci materiatéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli. Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnié
wykonanie robot zgodnie z Umowa.

6.2. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. wihasciwe dokumenty wymagane przez Ustawe o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwietnia 2004
(Dz.U.04.92.881) [8] z pbzniejszymi zmianami lub przez inne przepisy obowigzujace w czasie
stosowania danych wyrobow.

2. dokumenty wymagane przez dokumentacje projektows.

3. dokumenty wymagane przez ST.

W przypadku materiatéw, dla ktorych ww. dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia dostarczona
do robdt bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone z zastrzezeniem pkt 2.4.
niniejszej OST.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT
7.1. Ogélne zasady przedmiaru i obmiaru robét

Przedmiar robot zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004 r. powinien
zawiera¢ zestawienie przewidzianych do wykonania robot podstawowych w kolejnosci technologicznej
ich wykonania wraz z ich szczegétowym opisem lub wskazaniem podstaw ustalajacych szczegdlowy opis
oraz wskazaniem wlasciwych specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot budowlanych, z
wyliczeniem i zestawieniem ilo$ci jednostek przedmiarowych robét podstawowych.

Obmiar robot dotyczy umow z wynagrodzeniem kosztorysowym Wykonawcy.
Obmiar robot bedzie okreslat faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektowa
i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.



Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilo$ciach podanych w przedmiarze robot lub gdzie
indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane zostang
poprawione wg instrukcji Inspektora nadzoru na pismie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czesto$cia wymagana do celu miesigcznej platnosci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie.

7.2. Zasady okreslania iloSci robot i materialow

Zasady okre$lania obmiarow robot i materiatow zgodnie z zasadami okreslonymi w KNR wtasciwych dla
danych rodzajow robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robdt

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.3. Odbior czesciowy i odbior etapowy
8.3.1. Odbidr czeSciowy
Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru cze$ciowego robot

dokonuje si¢ wg zasad stosowanych przy odbiorze ostatecznym robot.
Odbioru robot dokonuje Inspektor nadzoru inwestorskiego przy udziale Projektanta.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci.

Odbioru ostatecznego robot dokona Inspektor nadzoru przy udziale Zamawiajgcego, Projektanta i
Wykonawcy. Inspektor nadzoru odbierajac roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie
przedtozonych dokumentow, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania
robdt z dokumentacjg projektowa 1 ST.

Wszystkie zarzadzone przez Inspektora nadzoru roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robo6t poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy Inspektor nadzoru.

8.5. Odbiodr pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym i rekojmi.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PELATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowsa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla robot wycenionych ryczaltowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce i
przyjeta przez Zamawiajgcego.

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczaltowe bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w
dokumentacji projektowe;j.



Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe robot beda obejmowac:

robocizng bezposrednig wraz z narzutami,

warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

warto$¢ pracy sprzgtu wraz z narzutami,

koszty posrednie, zysk kalkulacyjny,

podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki Umowy i wymagania ogélne OST

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow Umowy i wymagan ogolnych zawartych w niniejszej OST
obejmuje wszystkie warunki okre$lone w wymienionych dokumentach, a nie wyszczegdlnione w
kosztorysie.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

1.

5.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U. z 2006r. Nr 207, poz. 1117 i 1118) Ustawa z
dnia 21 marca 1985r. o drogach publicznych (Dz.U. z 2000r.Nr 71, poz. 838 z pdzniejszymi zmianami)

. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002r. w sprawie dziennika budowy montazu i

rozbiorki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i
ochrony zdrowia (Dz.U. z 2002r.Nr 108, poz. 953).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa pracy i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz.U. z 20031.Nr 47, poz. 401).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. (Dz. U. 120,
poz. 1126),,Warunki techniczne wykonania i odbioru robdét budowlano-montazowych” Arkady,
Warszawa 1997

Ustawa o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwietnia 2004 (Dz.U.04.92.881).
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ST -01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z robotami przygotowawczymi w ramach inwestycji:
MODERNIZACJA OBIEKTU ORLIK W RAMACH PROGRAMU MODERNIZACJI
KOMPLEKSOW SPORTOWYCH ,,ORLIK” 2025 ZLOKALIZOWANA NA DZ. NR 3/2,

4/2 PRZY UL. BUJAKA 15 W KRAKOWIE

Nazwa i adres Zamawiajacego:
GMINA MIEJSKA KRAKOW - ZARZAD INFRASTRUKTURY SPORTOWEJ W KRAKOWIE
UL. WALEREGO SEAWKA 10, 30-633 KRAKOW

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument pod Zamowienie
Publiczne przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt . 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia i nazewnictwo uzyte w niniejszej specyfikacji technicznej SST sa zgodne
Z obowigzujacymi podanymi w normach PN i przepisach Prawa budowlanego.

Roboty rozbiérkowe — roboty budowlane majace na celu demontaz elementéw wchodzacych
w sktad istniejacego obiektu budowlanego.

Odpady — kazda substancja lub przedmiot, ktoérych posiadacz pozbywa si¢, zamierza pozby¢
lub do ich pozbycia jest obowigzany.

1.4. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej obejmujg wszystkie
czynnosci umozliwiajagce i majace na celu wykonanie robot rozbiorkowych oraz robot
przygotowawczych.

Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogolne wymagania dotyczace robot podano
w ST-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania 1 sktadowania podano
w ST-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

3. SPRZET

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00.00.00 Wymagania ogdlne. Roboty
zwigzane z rozbiorkg beda wykonywane r¢cznie 1 mechanicznie.

Caly sprzet potrzebny na placu budowy zostanie dostarczony przez Wykonawce, wilacznie
Z ewentualnymi podno$nikami i o§wietleniem. Wykonawca powinien postugiwaé si¢ sprzetem
zapewniajacym spetnienie wymogow jakosciowych, ilo§ciowych i wymogdéw bezpieczenstwa.
Zastosowany przy prowadzeniu robdt sprzgt nie moze powodowaé uszkodzen pozostatych,
nierozbieranych elementow.
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Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na §rodowisko i jako$¢ wykonywanych robot.

Przypomina si¢ o ograniczeniach w stosowaniu urzadzen o wysokim poziomie hatasu. Urzadzenia
takie, jak hydrauliczne mtoty do kruszenia, mogg by¢ uzywane tylko przy spelnieniu okreslonych
warunkow.

Sprzet 1 narzedzia zmechanizowane powinny by¢ montowane, eksploatowane i obslugiwane
zgodnie z instrukcjg producenta oraz spetnia¢ wymagania okreslone w przepisach dotyczacych
systemu oceny zgodno$ci. Powinny by¢ utrzymywane w stanie zapewniajagcym ich sprawne
dziatanie, stosowane do prac, do jakich zostaty przeznaczone i obstugiwane przez przeszkolone

0soby.

4. TRANSPORT
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogolne

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkdéw transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonanych robot 1 wlasciwosci przewozonych materialow

Zatadunek, transport jak 1 wyladunek materiatow z rozbidrek musi odbywa ¢ si¢ z zachowaniem
wszelkich srodkéw ostroznosci 1 bezpieczenstwa ludzi pracujacych przy robotach rozbidrkowych.
Nalezy zwréci¢ szczegblna uwage na zabezpieczenie wszystkich elementéw o ostrych
krawedziach, mogacych powodowac uszkodzenie ciala.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogolne

Ogodlne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogolne.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot rozbidrkowych nalezy:,
e migjsce prac oznakowa¢ zgodnie z wymogami BHP,

e zapozna¢ pracownikow z programem rozbiorki 1 poinstruowa¢ o bezpiecznym sposobie
jej wykonania.

5.3. Zabezpieczenie placu budowy

Przed przystapieniem do robot rozbidrkowych, Generalny Wykonawca winien ustawi¢ niezbedne
zabezpieczenia w miejscach przewidzianych w planie zagospodarowania placu budowy. Teren
rozbidrki nalezy ogrodzi¢ w sposob uniemozliwiajagcym przedostanie si¢ 0sOb nieupowaznionych
w obreb prac rozbiérkowych i oznakowa¢ tablicami ostrzegawczymi. Generalny Wykonawca
odpowiada za bezpieczenstwo dobr i 0sob.

Odpowiada tez za utrzymanie czystosci oraz za pyly zanieczyszczajace sSrodowisko.

Wszelkie inne postanowienia, ktore Wykonawca uzna z a przydatne, beda podejmowane w
uzgodnieniu ze shuzbami BHP, Architektem i Inwestorem.
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5.4. Roboty rozbiorkowe

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r. (Dz.
U. Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych.
Elementy recznie lub mechanicznie.
Na czas prowadzenia prac rozbidrkowych nalezy przygotowaé tymczasowe stanowisko gruzu,
stali oraz innych materialdw. Materialy z rozbiorki powinny by¢ skladowane w miejscu
wyrownanym do poziomu. Gromadzenie gruzu konstrukcyjnych czesSciach obiektu jest
zabronione. Materialy pylace i inne, ktore moze rozwiewa¢ wiatr nalezy przykry¢ plandekami lub
siatka.
Przy sktadowaniu materiatéw z rozbidrki odleglo$¢ stosow nie powinna by¢ mniejsza niz:

e 0,75m — od ogrodzenia i zabudowan,

e 5,00m — od statego stanowiska pracy.
Migdzy stosami, pryzmami lub pojedynczymi elementami nalezy pozostawi¢ przej$cia o
szerokosci co najmniej 1 m oraz przejazdy o szerokosci odpowiadajacej gabarytowi
natadowanych $rodkéw transportowych i powigkszone;:

e 2m przy ruchu jednokierunkowym i 0 3 m przy ruchu dwukierunkowym $rodkow
poruszanych silag mechaniczna,
e 0,6 m przy ruchu jednokierunkowym oraz o 0,9 m przy ruchu dwukierunkowym srodkow

poruszanych przy pomocy sity ludzkie;j.
Elementy nadajace si¢ do odzysku w ramach inwestycji beda przechowywane w miejscu
krytym.
4
5.5. Doprowadzenie placu budowy do porzadku

1) Po zakonczeniu robot rozbidrkowych, Wykonawca winien oczysScic calg strefe objeta robotami
oraz tereny okoliczne.

2) Wykonawca winien oczy$ci¢ obszary zewnetrzne oraz elewacje budynkow, na ktorych osiadt
pyt wytworzony w trakcie robot rozbidrkowych.

3) Wykonawca odpowiada za wszelkie szkody powstate z jego winy w budynkach i na
okolicznych terenach.

4) Ztego tytutu, Wykonawca ma obowiazek dokonaé¢ natychmiastowej naprawy na wiasny koszt
wszystkich szkod znanych w momencie odbioru robot.

5.6. Przechowywanie gruzu

Elementy do odzysku w ramach inwestycji bedg przechowywane w miejscu krytym.

5.7. Wywoz gruzu i innvch elementow pochodzacvch z rozbiorki

Gruz 1 inne elementy pochodzace z rozbidrek beda wywozone w miare postepowania robot
rozbidorkowych. Gruz i inne elementy pochodzace z rozbidrek bgda tadowane na samochody
cigzarowe dojezdzajace do obiektu na terenie budowy 1 wywozone na autoryzowane wysypiska.

Elementy istniejgce przeznaczone do rozbiorki zostana przewiezione w miejsce skladowania
wskazane przez Inwestora.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne.
Kontrola jako$ci robot podlega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonania robot rozbiorkowych,
przeprowadzonych zgodnie ze specyfikacjami technicznymi oraz projektem budowlanym.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robot okresla ilo§¢ wykonanych robdt zgodnie z postanowieniami umowy,
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Ilo$¢ robot oblicza si ¢ wedlug sporzadzonych z natury pomiaréw z uwzglednieniem wymagan
technicznych zawartych w niniejszej szczegoétowej specyfikacji technicznej i projekcie
wykonawczym.

Jednostkami obmiarowymi dla rozbidrek jest 1 kpl. wykonanych robot rozbiérkowych
obejmujacych poszczegdlne elementy wymienione w pkt. 1.4. niniejszej specyfikacji.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania og6lne. Wszystkie roboty
podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilo$ci, jakos$ci 1 wartoS$ci.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne.
Ptaci si¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebranych przez
Inspektora mierzone w jednostkach podanych w pkt. 7.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

a) Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997r. W sprawie ogolnych
przepisoOw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 129, poz. 844)

b) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogloszeni a zawierajacego dane
dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia. (Dz. U. Nr 108, poz. 953)

¢) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych. Dz. U. Nr 47, poz. 401 z dnia 19 marca 2003r)
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ST -02.00.00 ROBOTY ZIEMNE

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania robdt
ziemnych, ktore zostang wykonane w ramach:

MODERNIZACJA OBIEKTU ORLIK W RAMACH PROGRAMU MODERNIZACJI
KOMPLEKSOW SPORTOWYCH ,,ORLIK” 2025 ZLOKALIZOWANA NA DZ. NR 3/2,

4/2 PRZY UL. BUJAKA 15 W KRAKOWIE

Nazwa 1 adres Zamawiajgcego:
GMINA MIEJSKA KRAKOW - ZARZAD INFRASTRUKTURY SPORTOWEJ W KRAKOWIE
UL. WALEREGO SEAWKA 10, 30-633 KRAKOW

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna. jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w punkcie 1.5

1.3. Zakres Robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza:
wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktéw gtéwnych, obstuga geodezyjna placu
uzupehienie osi dodatkowymi punktami
wyznaczenie reperow roboczych
zastabilizowanie punktow w sposob trwaty
wywiezienie nadmiaru lub frakcji nie nadajacej si¢ do dalszego wbudowania
Korytowanie pod nawierzchnie
Wyréwnanie terenu
Prace porzadkowe

1.4.  Okreslenia podstawowe

Punkty gtowne — punkty zatamania osi elementow konstrukcyjnych obiektu, trasy sieci,
chodnikow, placy, punktow kierunkowych, poczatkowego oraz koncowego.

Warstwa humusu — warstwa ziemi roslinnej urodzajnej, nadajacej si¢ do upraw rolnych.
Glebokos¢ wykopu — odlegto$¢ miedzy terenem a osig koryta gruntowego w wykopie,
mierzona w Kierunku pionowym.

Odktad — miejsce sktadowania gruntow pozyskanych w czasie wykonywania

wykopow. Roboty ziemne — roboty ktorych rezultatem sg wykopy lub nasypy.

Wskaznik zageszczenia gruntu — wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, badany
zgodnie z PN

Pozostate okre$lenia podstawowe w niniejszej ST zgodne sg z odpowiednimi normami polskimi
i europejskimi oraz z ST— 00.00.00 ,,Wymagania Og6lne”

1.5. Wymagania ogolne dotyczace Robdt

Ogo6lne wymagania dotyczace Robot podano w ST— 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania prac oraz ich zgodnos¢ z
Dokumentacjg Techniczng, Specyfikacjg techniczna oraz poleceniami inspektora nadzoru.
Wykonawca bedzie wykonywat roboty zgodnie z przyjetymi do stosowania w Polsce normami,
instrukcjami i przepisami.

Wykonawca przedstawi Inwestorowi, Inspektorowi nadzoru do zaakceptowania harmonogram
robot, wykaz materiatow, urzadzen i technologii stosowanych przy wykonywaniu robot
okreslonych umowa.

2. Materialy
2.1. Wymagania ogoélne
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Ogo6lne wymagania stawiane materialom podano w ST— 00.00.00 ,,Wymagania Og6lne”

2.2. Wymagania szczegolowe
Materiaty do wykonania rob6t pomiarowych:

Paliki drewniane

Stupki betonowe

Farba chlorokauczukowa do oznaczania stupkoéw
Grunty 1 materiaty nieprzydatne do zasypania wykopow muszg by¢ wywiezione na odktad.
Zapewnienie terendw na odktad nalezy do obowigzkow Wykonawcy acznie z pokryciem 100%
kosztow odktadu. Wymagane zaggszczenie podsypek, wymiany gruntu oaz zasypek
fundamentéw do stopnia podanego w dokumentacji technicznej branzy konstrukcyjnej.
Wszystkie zakupione przez Wykonawce materialy muszg by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa. Materiaty dla ktorych normy PN i PB przewiduja posiadanie zaswiadczenia o jakosci
lub atestu, musza by¢ zaopatrzone przez producenta w taki dokument. Inne materialy powinny
by¢ wyposazone w takie dokumenty na zyczenie Inspektora Nadzoru.

3. Sprzet
3.1. Wymagania ogélne
Ogolne wymagania stawiane sprz¢towi podano w ST— 00.00.00 ,,Wymagania Ogélne”

3.2. Wymagania szczegotowe
Roboty zwigzane ze stabilizacja i oznaczeniem glownych elementow tras oraz roboczych
punktéw wysokos$ciowych bgda wykonane recznie.
Roboty pomiarowe zwigzane z wytyczeniem oraz okre§leniem wysoko$ciowym elementow
wykonane beda specjalistycznym sprzetem geodezyjnym, przeznaczonym do tego typu robdt —
teodolity, niwelatory, dalmierze, tyczki, taty, tasmy stalowe, itp.
Stosowany sprzet powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci
pomiaru. Do wykonania robot zwigzanych ze zdjeciem humusu nalezy
stosowac:
Koparke wielonaczyniowa z wymiennym osprzetem, zebranie humusu z mozliwos$cia
zatadunku na samochody
Spycharka — zdjecie i spryzmowanie humusu
Roéwniarka
Samochody samowytadowcze — w przypadku wywozu humusu na odklad poza tern
budowy
Lopaty, szpadle i inny sprze¢t do recznego wykonania robot ziemnych —w miejscach gdzie
prawidtowe wykonanie robot sprzgtem zmechanizowanym nie jest mozliwe.
Do wykonania wykopow oraz nasypow Wykonawca winie posiadaé:
Koparko-tadowarke
spycharke
Samochody ci¢zarowe samowytadowcze
Drobny sprzet rgczny — topaty, szpadle,
itp. Sprze;t do wykonania korytowania:
Koparko-tadowarke
Samochody ci¢zarowe samowyladowcze
Spycharka gasienicowa
Drobny sprzet reczny — topaty, szpadle, itp.
Plyty wibracyjne lekkie — grubo$¢ warstwy zageszczanego gruntu 20 do 40cm
Plyty wibracyjne cigzkie — grubos¢ warstwy zageszczanego gruntu 30 do 60cm
Drobny sprzet reczny — topaty, szpadle, itp.
4, Transpo rt
4.1. Wymagania ogolne
Ogdlne wymagania stawiane transportowi podano w ST— 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne

9999

4.2. Wymagania szczegoltowe
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Roboty pomiarowe — $rodki transportu oraz sposob transportowania materiatow do wykonania
robot moze by¢ dowolny pod warunkiem zachowania zasad nie szkodzenia ani pogarszania
jakosci transportowanych materiatow.

Humus przeznaczony do dalszego wykorzystania nalezy przemieszczaé na pryzmy przy pomocy
rowniarek lub spycharek. Humus przeznaczony do wywiezienia nalezy przewozi¢ transportem
samochodowym. Wybodr s$rodka transportu zalezy od odleglosci, warunkoéw lokalnych i
przeznaczenia humusu.

Transport gruntu z wykopow oraz materiatow sypkich do wymiany gruntu odbywac si¢ begdzie
samochodami samowytadowczymi.

5. Wykonanie Robot
5.1. Ogolne warunki wykonania Robét
Ogo6lne warunki wykonania Robdt podano w ST— 00.00.00 ,,Wymagania Ogélne”

5.2. Zasady wykonania Robot

Zasady wykonania prac pomiarowych:
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonywane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami
Gtoéwnego Urzedu Geodezji 1 Kartografii
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonywane przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia
Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzgdne okreslone w dokumentacji pokrywaja si¢ z
rzednymi w terenie, jesli Wykonawca stwierdzi rozbieznosci powinien o tym fakcie
powiadomié Inspektora ktory podejmie wtasciwa decyzje w tym zakresie
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong¢ wszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczen w trakcie trwania robot
Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot nalezg do
obowigzkow Wykonawcy

Punkty gltowne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly przy uzyciu palikow

drewnianych. Repery nalezy wykona¢ dla kazdego punktu charakterystycznego poza

granicami robdt zwigzanych z wykonanie obiektu. Jako repery robocze mona wykorzysta¢

punkty stale na stabilnych istniejacych budynkach.

Repery nalezy zaktada¢ w postaci stupkéw betonowych lub stalowych osadzonych w

stabilnym gruncie bez mozliwos$ci osiadania.

Tyczenie osi nalezy wykonaé¢ na podstawie dokumentacji projektowej oraz inne dane

geodezyjne przekazane przez Inwestora. O$ powinna by¢ wyznaczona w punktach gtownych

i posrednich w odlegtosciach zaleznych od charakterystyki obiektu.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi w stosunku do dokumentacji nie

powinno przekracza¢ 2cm. Rzedne niwelety nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do lem.
Zdjecie warstwy humusu
Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie lub recznie w zalezno$ci od zaistnialej sytuacji na
terenie budowy. Przed rozpoczeciem do wszelkich prac ziemnych nalezy ustali¢ z wlasciwym
organem ochrony $rodowiska opracowanie dotyczace warunkéw postgpowania z uzyskanymi
masami ziemnymi. Koryto mozna wykonywac¢ recznie, gdy jego szerokos¢ nie pozwala na
zastosowanie maszyn, na przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robot o matym zakresie.
Sposdb wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inspektora.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z
ustaleniami dokumentacji projektowej tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odklad w
miejsce wskazane przez Inspektora. Przed przystgpieniem do profilowania podtoze powinno by¢
oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen. Nalezy usung¢ btoto 1 grunt, ktory ulegt nadmiernemu
nawilgoceniu.
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Po oczyszczeniu powierzchni podioza, ktore ma by¢ profilowane nalezy sprawdzi¢, czy
istniejgce rzedne terenu umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych
podioza
Zageszezenie gruntu w wykopach (koryto pod konstrukcje i pod elementy kanalizacji ) powinno
spelnia¢ wymagania, dotyczace minimalnej warto$ci wskaznika zaggszczenia (Is), podanego w
tablicy 1. Wskaznik zagg¢szczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zaggszczenia w wykopach.

Minimalna wartos$¢ Is

0,97

6. Kontrola jakosci Robét
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci Robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci Robot podano w ST—00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”

6.2. Zakres kontroli
Sprawdzenie robot pomiarowych:
Osie nalezy sprawdza¢ na wszystkich zalamaniach
Robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzaé¢ niwelatorem na catej dlugosci
budowanego odcinka
Nalezy sprawdzi¢ wysokos$¢ i potozenie punktow gtownych
Kontrola zdj¢cia humusu polega na:
Powierzchni zdjgcia humusu
Grubosci zdjetej warstwy
Prawidlowosci spryzmowania
Zatadunku i wywozu nadmiaru
humusu Kontrola korytowania polega w
szczegolnosci na :
Sprawdzeniu odspajania si¢ gruntu w sposob nie pogarszajacy ich wlasciwosci
Odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu
Doktadno$¢ wykonania korytowania

7. Obmiar Robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru

Ogolne zasady obmiaru podano w ST—00.00.00 ,,Wymagania Og6lne”

[lo$¢ wykonanych Robot okresla si¢ na podstawie Dokumentacji Technicznej 1 pomiaru z
natury.

7.2. Jednostka obmiaru

Jednostkg obmiaru jest:metr szeScienny [m3] dla robdt ziemnych

8. Odbiory robét .

8.1. Ogolne zasady przejecia Robot

Ogolne zasady odbioréw podano w ST— 00.00.00 ,,Wymagania Ogblne”

8.2. Szczegolowe zasady odbioru.
Odbidr robot zwigzanych z pomiarami nastgpuje na podstawie szkicow, dziennikéw pomiardw
geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjne;.

9. Podstawa platnosci
9.1. Ogolne zasady platnosci
Ogodlne zasady ptatnosci podano w ST— 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”
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9.2. Skladniki ceny
Cena Robot obejmuje:
© wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktow gltéwnych, obstuga geodezyjna
obiektu,
uzupehienie osi dodatkowymi punktami
wyznaczenie reperéw roboczych
zastabilizowanie punktow w sposob trwaty
mechaniczne zdjgcie humusu
wywiezienie nadmiaru lub frakcji nie nadajacej si¢ do dalszego wbudowania
Korytowanie pod nawierzchnie
Wykonanie nasypow
Prace porzadkowe po robotach ziemnych

10. Przepisy zwigzane

PN-87/02251 Geodezja. Osnowy geodezyjne. Terminologia.

PN-N-99310:2000 Geodezja. Pomiary realizacyjne. Terminologia. Instrukcja techniczna 0-1.
Ogodlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji. GUGIK 1979.

Instrukcja techniczna G-3,2. Pomiary realizacyjne GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-3,1. Pomiary realizacyjne GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe GUGiK 1979.

Ustawa o odpadach z dnia 27 kwietnia 2001, z p6Zniejszymi zmianami obowigzujacymi na
dzien wykonania Robot.

PN-68/B-06050 — Roboty ziemne w budownictwie. Wymagania w zakresie wykonywania i
badania przy odbiorze.

PN-88/B-04481 — Ocena zaggszczenia gruntu w robotach ziemnych. PN-88/B-04481 — Grunty
budowlane. Badanie probek gruntow. PN-74/B-04452 — Grunty budowlane.
Badania polowe.

PN-77/8931-12 — Badania zaggszczenia gruntdow w robotach ziemnych. PN-86/B-02480 —
Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podzial i opis gruntéw.
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ST-03.00.00 WARSTWA ODCINAJACA Z GEOWLOKNINY
1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania ogdlne dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem warstwy odcinajacej z geowtokniny w ramach
realizacja zadania pn.:

MODERNIZACJA OBIEKTU ORLIK W RAMACH PROGRAMU MODERNIZACJI
KOMPLEKSOW SPORTOWYCH ,,ORLIK” 2025 ZLOKALIZOWANA NA DZ. NR 3/2,

4/2 PRZY UL. BUJAKA 15 W KRAKOWIE

Nazwa 1 adres Zamawiajgcego:
GMINA MIEJSKA KRAKOW - ZARZAD INFRASTRUKTURY SPORTOWEJ W KRAKOWIE
UL. WALEREGO SEAWKA 10, 30-633 KRAKOW

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych w SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z
wykonaniem warstwy separacyjnej, zastosowanej z uwagi na istniejace podtoze z wystepujacymi
gruntami watpliwymi i obejmuje:

— ulozenie geowtokniny separujacej o gramaturze min. 150g/m2 i wytrzymatosci 16kN.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z

okresleniami podanymi w SST ,,Wymagania ogdlne”

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, instrukcjami producenta i poleceniami Inspektora. Ogolne
wymagania dotyczace robot podano w SST ,,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatu:
Ogodlne wymagania dotyczgce materiatu, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST-00.00.00

»Wymagania og6lne”.

2.2. Rodzaje materialu
Materiatem zastosowanym do wykonywania warstwy separacyjnej jest:
— geowldknina separujgcej o gramaturze min. 150g/m2 i wytrzymatosci min. 15kN.

2.3. Wymagania dla geowlékniny

Geowldokniny przewidziane do uzycia jako warstwy odcinajagce powinny posiada¢ aprobate
techniczng wydang przez uprawniong jednostke (podano warto$ci minimalne).

- masa powierzchniowa = min.150 g/m? wg EN 965

- wytrzymato$¢ na rozcigganie

- wzdhuz pasma = min. 15 kN/m wg. EN-I1SO 10319

- wszerz pasma = min. 15 KN/m wg. j.w.

- wytrzymato$¢ na przebicie min. 1,5 kN

- charakterystyczny wymiar porow wg EN-ISO 12956

— predkosé przeptywu wody min. 80 mm/s wg EN-1SO 11058
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2.5. Skladowanie materialéw
2.5.1. Skladowanie geowlokniny
Geowlokniny przeznaczone na warstwy odsaczajaca lub odcinajacg nalezy przechowywaé w

opakowaniach wg pkt 4.3 w pomieszczeniach czystych, suchych i wentylowanych.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzet do wykonania robot
Nie wystepuje

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

4.2. Transport geowlokniny

Geowlokniny mogg by¢ transportowane dowolnymi srodkami transportu pod warunkiem:

a) opakowania bel (rolek) folig, brezentem lub tkaning techniczna,

b)zabezpieczenia opakowanych bel przez przemieszczaniem si¢ w czasie przewozu,

¢) ochrony geowtdknin przez zawilgoceniem i nadmiernym ogrzaniem,

d)niedopuszczenie do kontaktu z chemikaliami, thuszczami oraz przedmiotami mogacymi przebic¢
lub rozcia¢ geowldkniny.

Kazda bela powinna by¢ oznakowana w spos6b umozliwiajacy jednoznaczne stwierdzenie, ze jest
to materiat do wykonania warstwy separacyjnej.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robdt podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

5.2. Przygotowanie podtoza

Podloze gruntowe powinno spetnia¢ wymagania okreslone w SST ,,Roboty ziemne”.
Warstwa odcinajgca powinna by¢ wytyczona w sposob umozliwiajacy wykonanie jej zgodnie z
dokumentacja projektowa, z tolerancjami okre§lonymi w niniejszych specyfikacjach.

5.3. Rozkladanie geowlékniny

Warstwe geowtokniny nalezy rozktadaé¢ na wyprofilowanej powierzchni podtoza, pozbawionej ostrych
elementow, ktoére moga spowodowac uszkodzenie warstwy (na przyktad kamienie, korzenie drzew i
krzewow). W czasie rozktadania warstwy z geowlokniny nalezy spelni¢ wymagania okreslone w SST
lub producenta dotyczace szerokosci na jaka powinny zachodzi¢ na siebie sasiednie pasma
geowlokniny lub zasad ich laczenia oraz ewentualnego przymocowania warstwy do podtoza
gruntowego.

5.4. Zabezpieczenie powierzchni geowlokniny

Po powierzchni warstwy odcinajgcej lub odsaczajgcej, wykonanej z geowltdkniny nie moze
odbywac si¢ ruch jakichkolwiek pojazdow.

Lezaca wyzej warstwe nawierzchni nalezy wykonywac rozkladajgc materiat ,,0od czota”, to znaczy
tak, ze pojazdy dowozace material i wykonujace czynnosci technologiczne poruszajg si¢ po juz
utozonym materiale.



5.5. Utrzymanie warstwy odcinajacej

Warstwa odcinajaca po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy powinna by¢
utrzymywane w dobrym stanie.

Nie dopuszcza si¢ ruchu budowlanego po wykonanej warstwie odcinajacej z geowtoknin.
Koszt napraw wyniklych z niewtasciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét.

Geowldkniny przeznaczone do wykonania warstwy odcinajacej powinny posiadac¢ aprobate
techniczna, zgodnie z pkt 2.4.

6.3. Badania w czasie roboét
6.3.1. Badania dotyczace warstwy odcinajacej z geowtoknin
W czasie uktadania warstwy odcinajacej z geowtoknin nalezy kontrolowac:
e zgodno$¢ oznaczenia poszczegdlnych bel (rolek) geowldknin z okreslonym
w dokumentacji projektowej,
e rOwnos¢ warstwy,
e wielkos¢ zaktadu przylegtych pasm i sposobu ich faczenia,
e zamocowanie warstwy do podtoza gruntowego, o ile przewidziano to w dokumentacji
projektowej.
Ponadto nalezy sprawdzi¢, czy nie nastgpilo mechaniczne uszkodzenie geowldkniny
(rozerwanie, przebicie). Pasma geowlokniny uzyte do wykonania warstwy odcinajacej i
odsaczajacej nie powinny mie¢ takich uszkodzen.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogo6lne zasady obmiaru robot podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkga obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) warstwy odcinajace;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogo6lne zasady odbioru robo6t podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.”
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami
Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m2 warstwy odcinajgcej z geowtokniny obejmuje:

(a) prace pomiarowe,

(b) dostarczenie i roztozenie na uprzednio przygotowanym podlozu warstwy geowlokniny,
(c) pomiary kontrolne wymagane w specyfikacji technicznej,

— utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
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@) PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

(b) BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podtoza przez obcigzenie ptyta
(©) BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i tata

(d) BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
e Normy podane w pkt. 2.3 wymagania dla geowtdkniny.
e Wymagania producenta
e Wytyczne budowy nasypéw komunikacyjnych na stabym podiozu z
zastosowaniem geotekstyliow, IBDiM, Warszawa 1986.
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ST-04.00.00 WARSTWA ODSACZAJACA Z PIASKU
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdétowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem warstwy odsaczajacej z dla zadania, pn:

MODERNIZACJA OBIEKTU ORLIK W RAMACH PROGRAMU MODERNIZACJI
KOMPLEKSOW SPORTOWYCH ,,ORLIK” 2025 ZLOKALIZOWANA NA DZ. NR 3/2,
4/2 PRZY UL. BUJAKA 15 W KRAKOWIE

Nazwa i adres Zamawiajacego:
GMINA MIEJSKA KRAKOW - ZARZAD INFRASTRUKTURY SPORTOWEJ W KRAKOWIE
UL. WALEREGO SEAWKA 10, 30-633 KRAKOW

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem warstwy
odsgczajacej z piasku $rednioziarnistego gr. 10 cm o0 k > 8 m/dobe, CBR > 25%, i wskazniku zaggszczenia Is >
1,00. Grubosci warstw zgodnie z projektem.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z okresleniami
podanymi w ST-00.00.,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robodt

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST-00.00. ,,Wymagania ogblne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST-
00.00.,,Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odsaczajacych sa:
— piaski,
2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw odsaczajacych powinny spetnia¢ nastgpujace warunki:
a) szczelnosci, okreslony zaleznos$cig:

Dis
dss <5
gdzie:
D15 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy odcinajacej lub odsaczajace;j
dss - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza.
Dla materialow stosowanych przy wykonywaniu warstw odsaczajacych warunek szczelnosci musi by¢
spetniony, gdy warstwa ta nie jest uktadana na warstwie odcinajace;.
b) zageszczalno$ci, okreslony zaleznoscia:

gdzie:

U - wskaznik réznoziarnistosci,

deo - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywa tworzacego warstwe odcinajaca,
dio - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywa tworzacego warstwe odcinajaca.
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Piasek stosowany do wykonywania warstw odsaczajacych powinien spetnia¢ wymagania normy PN-B-
11113 [3] dla gatunku 1 i 2.

2.4. Skladowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsaczajacej lub odcinajacej nie jest wbudowane
bezposrednio po dostarczeniu na budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowania, to Wykonawca robot
powinien zabezpieczy¢ kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi.
Podtoze w miejscu sktadowania powinno by¢ rowne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3.SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00.00.,,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy odcinajacej lub odsaczajacej powinien wykazac si¢
mozliwo$cia korzystania z nastgpujacego sprzetu:
— rowniarek,

— walcow statycznych,
— plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00.00.,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST-00.00. ,,Wymagania ogo6lne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podloza

Podtoze gruntowe powinno spetnia¢ wymagania okreslone w ST-02.00.00. ,,Roboty Ziemne”.

Warstwa odsaczajaca powinna by¢é wytyczona w sposdb umozliwiajacy wykonanie ich zgodnie z
dokumentacjg projektowa, z tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach rownolegtych do osi drogi, lub w inny
sposdb zaakceptowany przez Inspektora.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia
rob6t w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozkladane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu réwniarki, z
zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Grubo$¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa
powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiagnig¢to grubos¢ projektowana.

Dokumentacja projektowa lub ST przewiduje wykonanie warstw odsaczajacych lub odcinajacych o
grubosci 10 cm.

W miegjscach, w ktorych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zageszczeniem wymienic¢

kruszywo na material o odpowiednich wlasciwosciach.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy odsgczajacej lub odcinajacej nalezy przystapi¢ do
jej zageszczania. Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczyna¢ od krawedzi i stopniowo
przesuwaé pasami podtuznymi cze$ciowo naktadajacymi si¢, w kierunku jej osi. Zageszczanie nawierzchni o
jednostronnym spadku nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi i przesuwa¢ pasami podiuznymi czgSciowo
naktadajacymi si¢, w kierunku jej gornej krawedzi.

Nieréwnosci lub zaglebienia powstale w czasie zaggszczania powinny by¢ wyréwnywane na biezaco
przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usuni¢cie materialu, az do otrzymania réwnej powierzchni.
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W miejscach niedostepnych dla walcow warstwa odcinajaca i odsaczajaca powinna by¢ zaggszczana
plytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczanie nalezy kontynuowac do osiggni¢cia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,0 wedlug
normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wedtug PN-B-04481 [1].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowany w warstwe odsaczajaca lub odcinajaca,

uniemozliwia przeprowadzenie badania zaggszczenia wedtug normalnej proby Proctora, kontrole zaggszczenia
nalezy oprze¢ na metodzie obciazen plytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztalcenia warstwy.

Stosunek wtornego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotno$¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnos$ci optymalnej z tolerancja od
+ 2,0 % jej warto$ci. W przypadku, gdy wilgotno$¢ kruszywa jest wyzsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo
nalezy osuszyC przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotno$¢ kruszywa jest nizsza od
wilgotnos$ci optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslong ilo$cig wody i rOwnomiernie wymieszac.

5.4. Odcinek prébny
Nie przewidziano koniecznos$ci wykonania odcinka probnego.
5.5. Utrzymanie warstwy odsaczajacej i odcinajacej

Warstwa odsaczajaca po wykonaniu, a przed utoZeniem nastgpnej warstwy powinny by¢ utrzymywana w
dobrym stanie.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza si¢ ruch pojazdow koniecznych dla wykonania wyzej
lezacej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewtasciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania rob6t i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi. Badania te powinny obejmowaé wszystkie
wlasciwos$ci kruszywa okreslone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiarow dotyczacych cech geometrycznych i zaggszczenia warstwy
odsaczajacej i odcinajacej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiar6w warstwy odsaczajace;.

Lp. Wyszczegolr'nerrne badar i Minimalna czgstotliwo$¢ badan i pomiarow
pomiarow

1 | Szeroko$¢ warstwy 5razy na 100 m

2 |Rownosé podiuzna co20m

3 | Rowno$¢ poprzeczna 3razynal00 m

4 | Spadki poprzeczne ™ 10razy na 1l km

Rzedne wysoko$ciowe co 10mw osi

6 | Uksztaltowanie osi w planie ") €0 20 m w osi i na krawedziach, a na odcinkach krzywoliniowych co
10m

7 | Grubos¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na
400 m?
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Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?

8 |Zaggszczenie, wilgotnos¢ kruszywa | w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na
600 m?

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach
glownych tukow poziomych.

6.3.2. Szerokos$¢ warstwy
Szerokos¢ warstwy nie moze si¢ rozni¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3. Rowno$¢ warstwy

Nierownosci podtuzne warstwy odsaczajacej nalezy mierzy¢é 4 metrowa lata, zgodnie z normg BN-
68/8931-04 [5].

Nieréwnosci poprzeczne warstwy odsaczajacej nalezy mierzy¢ 4 metrows tatg.

Nieréwnosci nie mogg przekracza¢ 20 mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odsaczajacej na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektows z tolerancja + 0,5%.

6.3.5. Rzedne wysoko$ciowe

Roéznice pomigdzy rzednymi wysokoSciowymi warstwy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekraczaé - 2 cm, + 0 cm.

6.3.6. Uksztattowanie osi w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 3 cm dla autostrad

1 drog ekspresowych lub o wigcej niz £ 5 cm dla pozostatych drog.

6.3.7. Grubos$¢ warstwy

Grubo$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okre§lona w dokumentacji projektowej z tolerancja +1 cm, -2
cm.

Jezeli warstwa, ze wzgledow technologicznych, zostata wykonana w dwoch warstwach, nalezy mierzy¢
taczng grubo$é tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe
warstwy przez spulchnienie warstwy na gleboko$¢ co najmniej 10 cm, uzupelnienie nowym materiatem o
odpowiednich wlasciwosciach, wyrdwnanie i ponowne zageszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar i
ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8. Zageszczenie warstwy

Wskaznik zageszczenia warstwy odsgczajgcej, okreslony wg BN-77/8931-12 [6] nie powinien by¢
mniejszy od 1,00, zgodnie z punktem 5.3.

Jezeli jako kryterium dobrego zageszczenia warstwy stosuje si¢ poréwnanie wartos§ci modutdow
odksztatcenia, to warto$¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztalcenia, okreslonych zgodnie z
zatacznikiem do normy PN-S-02205 [4], nie powinna by¢ wigksza od 2,2.

Wilgotno$¢ kruszywa w czasie zaggszczenia nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnos¢

kruszywa powinna by¢ roéwna wilgotno$ci optymalnej z tolerancjg od + 2,0 %.

6.4. Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w p.
6.3, powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gl¢bokosci co najmniej 10 cm, wyrdwnane i powtornie
zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST-00.00. ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanej warstwy odsaczajace;.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ST-00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST -00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m? warstwy odsgczajacej z kruszywa obejmuje:
— prace pomiarowe,
— dostarczenie i roztozenie na uprzednio przygotowanym podlozu warstwy materialu o grubos$ci i jakoS$ci
okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej,
— wyrdéwnanie utozonej warstwy do wymaganego profilu,
— zageszcezenie wyprofilowanej warstwy,
— przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie Warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
3. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
5. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatg
6. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu
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ST-05.00.00 PODBUDOWA  Z KRUSZYWA  LAMANEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogolne

dotyczace wykonania i odbioru roboét zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa famanego
w ramach realizacja zadania pn.:

MODERNIZACJA OBIEKTU ORLIK W RAMACH PROGRAMU MODERNIZACJI
KOMPLEKSOW SPORTOWYCH ,,ORLIK” 2025 ZLOKALIZOWANA NA DZ. NR 3/2,
4/2 PRZY UL. BUJAKA 15 W KRAKOWIE

Nazwa i adres Zamawiajacego:
GMINA MIEJSKA KRAKOW - ZARZAD INFRASTRUKTURY SPORTOWE]J W KRAKOWIE
UL. WALEREGO SEAWKA 10, 30-633 KRAKOW

1.2 Zakres stosowania ST
Niniejsza Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3 Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robo6t zwigzanych z
wykonaniem nastgpujacych podbudow:

- podbudowa z miatu kamiennego, fr. 0-7 mm

- podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowana mechanicznie, fr. 0-31,5 mm

- warstwa klinca kamiennego stabilizowana mechanicznie, fr. 4-31,5 mm

- podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowana mechanicznie, fr. 31,5-63 mm
Grubosci warstw zgodnie z projektem.

1.4 OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim
zaggszczeniu w optymalnej wilgotnosci kruszywa o wilasciwie dobranym uziarnieniu.

Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wiecej warstw
zaggszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe no$ng nawierzchni.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania og6lne".
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

2.  Materialy
2.1 Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczgce materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w w ST-00.00.00
»Wymagania ogolne"

2.2 Rodzaje materialow
Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie i grysu

jest kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego, kamieni narzutowych i
otoczakow. Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.
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2.3 Wymagania dla materialow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa
Krzywa uziarnienia kruszywa tfamanego stabilizowanego mechanicznie, okreslona wedtug PN-EN

933-1 powinna leze¢ migdzy krzywymi granicznymi p6ol dobrego uziarnienia podanymi na rysunku
1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane metoda

stabilizacji mechanicznej 1-2 kruszywo na podbudowg zasadnicza (goérng warstwe) lub podbudowe
jednowarstwowa

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciggta i nie moze przebiegac¢ od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sgsiednich sitach. Wymiar najwigckszego ziarna
kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2. Wlasciwosci kruszywa

Tablica 1. Wymagane parametry dla mieszanki kruszywa lamanego

Wyszczegolnienie wlasciwosci Kruszywo famane na
podbudowg zasadnicza )
Lp. . . Badania wg
i pomocniczg
1. Zawarto$¢ ziaren mniejszych niz 0,075 mm, 0d 2 do 10 PN-EN 933-1
%(m/m)
2.  |Zawartoé¢ nadziarna, %(m/m), nie wiecej niz S PN-EN 933-1
—— . 5 -
3. Ze'lwal'*to.s‘c ziaren nieforemnych, %(m/m), nie 35 PN-EN 933-4
wigcej niz;
4, Wskaznik piaskowy po pigciokrotnym
zageszczeniu metoda I lub I wg PN-B-04481, 0d 30do 70 PN-64/8931-01
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5. |Wyréwnawczo$¢ w bebnie Los Angeles: PN-EN 1097-2
a) wyrownawczos¢ catkowita po petnej liczbie
obrotéw, nie wigcej niz; 35
b) wyrownawczo$¢ po 1/5 pelnej liczbie
obrotow,
w stosunku do ubytku masy po pelne;j

liczbie obrotow, nie wiecej niz:
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6. |Nasigkliwo$¢, %(m/m), nie wigcej niz: 3 PN-EN 1097-6
7. Mrozo‘odpornosc, ubyte.k mgsy po .2'5 cyklach 5 PN-EN 1367-1
zamrazania, %(m/m), nie wigcej niz:
8. Zawartos¢ zwigzkow siarki w przeliczeniu na
1 PN-EN 1744-1

S0O3, %(m/m), nie wiecej niz:

2.3.3. Woda

Nalezy stosowa¢ wode wg PN-EN 1008-1 [11].

3. Sprzet

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonaweca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:

e rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

e walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach
trudno dostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate
walce wibracyjne.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".
4.2. Transport materialow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $§rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem. Transport pozostalych materiatéw powinien odbywac si¢ zgodnie z wymaganiami
norm przedmiotowych.

5. Wykonanie robét
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robdt podano w w ST-00.00.00 ,,Wymagania og6lne".

5.2. Przygotowanie podloza

Podbudowa musi by¢ wytyczona w sposob umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i wedtug zalecen Inspektora Nadzoru.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztalttowania podbudowy muszg by¢ wczesniej przygotowane,
odpowiednio zamocowane i utrzymywane w czasie robot przez Wykonawce.
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Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagniecie sznurkow lub linek do
wytyczenia robot w odstepach nie wickszych niz co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreSlonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej wg receptury
przygotowanej przez Wykonawce na podstawie badan laboratoryjnych i zaakceptowanej przez
Inspektora Nadzoru nalezy wytwarzaé w mieszarkach gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej
mieszanki. Ze wzglgdu na koniecznos$¢ zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza si¢ wytwarzania
mieszanki przez mieszanie poszczeg6lnych frakcji na drodze.

Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki
sposob, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej
ostateczna grubo$¢ po zageszczeniu byta zgodna z Dokumentacja Projektows.

Grubo$¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekraczaé 25cm po zaggszczeniu. Warstwa
podbudowy powinna by¢ rozlozona w sposdb zapewniajacy osiggni¢cie wymaganych spadkow i
rzednych wysokosciowych.

Bezposrednio po wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapi¢ do jej zageszczenia przez
watowanie. Podbudowe z kruszywa tamanego nalezy zageszcza¢ walcami ogumionymi, walcami
wibracyjnymi i gladkimi. Zaggszczanie powinno postepowaé stopniowo od krawedzi do s$rodka
podbudowy przy przekroju daszkowym oraz od dolnej do gornej krawedzi podbudowy przy przekroju
o spadku jednostronnym. Jakiekolwiek nierownosci lub zaglebienia powstate w czasie zaggszczania
powinny by¢ wyréwnane przez spulchnianie warstwy kruszywa i dodanie lub usunigcie materiatu az do
otrzymania réwnej powierzchni. W miejscach niedostgpnych dla walcéw podbudowa powinna by¢
zagegszczona  zaggszczarkami  ptytowymi, matymi  walcami  wibracyjnymi  lub  ubijakami
mechanicznymi. W pierwszej fazie zageszczania nalezy stosowac sprzet 1zejszy, a w koncowej sprzet
cigzszy.

Zageszczenie nalezy prowadzi¢ do osiggniecia wskaznika zageszczenia podbudowy nie mniejszego od
1,00 wedlug normalnej proby Proctora, zgodnie z aktualng norma

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalne;,
okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z aktualng norma. Material nadmiernie nawilgocony,
powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest
nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong iloscig wody i
rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od
optymalnej o 10% jej wartosci, mieszanke nalezy osuszyc.

Tablica 2. Cechy podbudowy dotyczace zageszczenia i nosnosci

Wymagane cechy podbudowy dla warstw
Lp. podbudowy o lacznej gr. jak w pkt.
Wskaznik Minimalny modut odksztalcenia mierzony ptyta o
zaggszezenia Is $rednicy 30 cm MPa
nie mniejszy niz; | od pierwszego obcigzenia | od drugiego obcigzenia
El E2
1 1,00 55 120
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5.5. Odcinek prébny

Co najmniej na 3 dni przed rozpoczeciem robdt, Wykonawca powinien wykonac odcinek probny w

celu: - stwierdzenia czy sprzet budowlany do mieszania, rozktadania i zageszczania kruszywa jest

wiasciwy,

- okre$lenia grubosci warstwy materialu w stanie luznym, koniecznej do uzyskania wymagane;j
grubosci warstwy po zageszczeniu,

- okreslenia liczby przej$¢ sprzetu zageszczajacego, potrzebnej do uzyskania wymaganego
wskaznika zageszczenia.

Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materialow oraz sprzetu do mieszania,

rozktadania i zageszczania, jakie beda stosowane do wykonywania podbudowy.

Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcinka probnego

przez Inspektora Nadzoru.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nast¢pnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w
dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inspektora Nadzoru, gotowa
podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy,
spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewtasciwego utrzymania podbudowy
obcigza Wykonawce robot.

6. Kontrola jakoS$ci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania og6lne".
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robo6t i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacji materialow.
Badania te powinny obejmowacé wszystkie wlasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréow
Tablica 3. Czestotliwo$¢ ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie

Czestotliwo$¢ badan

Lp. Wyszczegolnienie badan Minimalna liczba badan |Maksymalna powierzchnia
na dziennej dziatce podbudowy przypadajaca
roboczej na jedno badanie (m?)
1 [Uziarnienie mieszanki 1 200
2 |Wilgotno$¢ mieszanki
3 |Zaggszczenie warstwy 5 probek na 100 m”
4 [Badanie wlasciwos$ci kruszywa wg dla kazdej dziatki roboczej i1 przy kazdej zmianie
tab. 1, pkt 2.3.2 kruszywa
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6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki nalezy
pobiera¢ w sposob losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zaggszczeniem. Wyniki badan powinny by¢
na biezaco przekazywane Inspektorowi Nadzoru.

6.3.3. Wilgotnos$¢ mieszanki

Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotno$ci optymalnej, okreslonej wedlug proby
Proctora,), z tolerancjg +1% -2%. Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-EN 1097-5.

6.3.4. Zageszczenie podbudowy

Zageszczanie kazdej warstwy musi odbywac sie do osiaggnigcia zageszczenia nie mniejszego od 1,00
wedlug normalnej proby Proctora.

W przypadku gdy przeprowadzenie badania zaggszczenia wedtug metody Proctora jest niemozliwe, ze
wzgledu na gruboziarniste uziarnienie kruszywa kontrolg zageszczenie nalezy oprze¢ na metodzie
obciazen ptytowych, wedhug Instrukcji badan podtoza gruntowego Cze$¢ Il i nie rzadziej niz raz na
1000 m? lub wedtug zalecen Inspektora Nadzoru.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uzna¢ za prawidtowe, gdy stosunek
wtornego modutu E2 do pierwotnego modutu odksztalcenia E1 jest nie wiekszy od 2,2 dla kazde;j
warstwy podbudowy.

6.3.5. Wlasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowac ocene wszystkich wiasciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Probki do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w obecnosci
Inspektora Nadzoru.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.4.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuja wieksze odchylenia od okreslonych w punkcie
6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glebokosci co najmniej 10 cm,
wyrownane i powtornie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy
jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokos$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wyzej lezagcym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy¢ podbudowe
przez spulchnienie warstwy na petng grubos$¢, dotozenie materiatu i powtdrne zageszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubos$¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubo$ci, Wykonawca wykona naprawe
podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na
odpowiednig giebokos¢, zgodnie z decyzja Inspektora Nadzoru, uzupelnione nowym materiatem o
odpowiednich wlasciwosciach, wyréwnane i ponownie zaggszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wilasny koszt. Po wykonaniu tych rob6t nastgpi ponowny pomiar i
ocena grubos$ci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.
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6.5.3. Niewlasciwa no$nosé podbudowy

Jezeli nosno$¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty
niezbedne do zapewnienia wymaganej no$nosci, zalecone przez Inspektora Nadzoru.

Koszty tych dodatkowych rob6t poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie nosnosci
podbudowy wyniklo z niewltasciwego wykonania robot przez Wykonawce podbudowy.

7. Obmiar robot

Jednostka obmiarows jest m? (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie. Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania og6lne".

8. Odbior robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne". Roboty uznaje si¢ za
zgodne z Dokumentacjg Projektows, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa platnoSci
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? podbudowy obejmuje

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

zakup i dostarczenie materiatéw i sprzgtu niezbednych do wykonania podbudowy,
sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,

przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,

dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

roztozenie mieszanki,

zageszczenie rozlozonej mieszanki,

przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych okre§lonych w ST,
utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. Przepisy zwiazane

10.1. Normy

PN-EN 933-1 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego Kruszywa mineralne.
PN-EN 933-4 Badania. Oznaczanie ksztattu ziaren Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
wilgotno$ci

PN-EN 1097-5 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwos$ci

PN-EN 1097-6 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda

bezposrednia

PN-EN 1367-1 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen organicznych

PN-EN 1744-1 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metoda bromowa

PN-EN 1744-1 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wyrownawczosci w bebnie Los Angeles
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ST - 06.00.00 OBRZEZA BETONOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z ustawieniem betonowego obrzeza betonowego w zadania :
MODERNIZACJA OBIEKTU ORLIK W RAMACH PROGRAMU MODERNIZACJI
KOMPLEKSOW SPORTOWYCH ,,ORLIK” 2025 ZLOKALIZOWANA NA DZ. NR 3/2,
4/2 PRZY UL. BUJAKA 15 W KRAKOWIE

Nazwa 1 adres Zamawiajgcego:
GMINA MIEJSKA KRAKOW - ZARZAD INFRASTRUKTURY SPORTOWEJ W KRAKOWIE
UL. WALEREGO SEAWKA 10, 30-633 KRAKOW

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy obowigzujacy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
ustawieniem betonowego obrzeza 8x30cm.
1.4. Okres$lenia podstawowe
1.4.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie lub
dwustronnie ciggi komunikacyjne od terendw nie przeznaczonych do komunikacji.
1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i definicjami podanymi w ST.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST-
00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt 2.
2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymi s3:
obrzeza 8x30 cm,
beton min. C12/15 do wykonania taw, zalecany C16/20
cement,
piasek do zapraw.
2.3. Betonowe obrzeza chodnikowe - wymagania techniczne
2.3.1. Wymiary betonowych obrzezy chodnikowych

Ksztalt obrzezy betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymiary podano w tablicy 1.

Rysunek 1. Ksztatt betonowego obrzeza chodnikowego
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Tablica 1. Wymiary obrzezy

Wymiary obrzezy, cm

1 b h rmin
100 8 30 3

2.3.2. Dopuszczalne odchytki wymiarow obrzezy
Dopuszczalne odchytki wymiardéw obrzezy podano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzezy

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, cm
wymiaru

I +8

b, h +3

2.3.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, pekniec i ubytkow betonu, o fakturze z formy lub
zatartej. Krawedzie elementow powinny by¢ réwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementéw nie powinny
przekracza¢ warto$ci podanych w tablicy 3.
Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Dopuszczalna wielko$¢
Rodzaj wad i uszkodzen wad i uszkodzen

Wklestos¢ lub wypuktos¢ powierzchni i krawedzi w |2

mm
Szczerby ograniczajagcych  powierzchnie | niedopuszczalne
i uszkodzenia gorne (Scieralne)
krawedzi i narozy | ograniczajacych pozostate
powierzchnie:
liczba, max 2
dtugos¢, mm, max 20
glebokos¢, mm, max 6

2.4.4. Sktadowanie

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych,
posegregowane wedtug rodzajow i gatunkow.

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy uklada¢ z zastosowaniem podkiadek i przektadek
drewnianych o wymiarach co najmniej: grubo$¢ 2,5 cm, szeroko$¢ 5 cm, dlugos¢ minimum 5 cm
wigksza niz szeroko$¢ obrzeza.

2.5. Materialy na fawe i do zaprawy

Zwir do wykonania tawy powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11111 [5], a piasek
- wymaganiom PN-B-11113 [6].

Materiaty do zaprawy cementowo-piaskowej powinny odpowiada¢ wymaganiom podanym w
ST-09.00.00 ,,Krawezniki betonowe” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do ustawiania obrzezy

Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu pomocniczego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu
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Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu po
osiggnieciu przez beton wytrzymatosci minimum 0,7 wytrzymatosci projektowane;.

Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i uszkodzeniami w czasie
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w ST.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod tawg betonowa nalezy wykonywaé zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w
szerokosci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku. Koryto pod tawe pod obrzeza mozna wykonaé
poprzez uwzglednienie odpowiedniego poszerzenia przy wykonywaniu koryta pod podbudowy pod
nawierzchnie.

5.3. Lawa betonowa i podsypka

Obrzeze ustawione na tawie betonowej z betonu min. C12/15, zalecany C16/20 zgodnie z
detalem rysunkowym w czesci projektowej. Podloze pod ustawienie obrzeza stanowi podsypka
cementowo-piaskowa (w stosunku 1:4) o grubosci 5 cm po zageszczeniu.

5.4. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanym podiozu w miejscu i ze
swiattem (odlegtosciag gornej powierzchni obrzeza od ciaggu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami
dokumentacji projektowej.

Zewnetrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Nalezy wypehi¢ je piaskiem lub zaprawa
cementowo-piaskowa w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczysci¢ i zmy¢ wodg. Spoiny
musza by¢ wypelnione catkowicie na petna glebokos¢.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatow
przeznaczonych do ustawienia betonowych obrzezy chodnikowych i przedstawi¢ wyniki tych badan
Inspektorowi do akceptacji.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu
przez pomiar i policzenie uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu,
zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary dtugosci i glgbokosci uszkodzen nalezy wykona¢ za pomoca
przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadnos$cig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [4].

Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementéw nalezy przeprowadzi¢ z dokladnoscig do 1 mm
przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 1 2.
Sprawdzenie katéw prostych w narozach elementéw wykonuje si¢ przez przylozenie katownika do
badanego naroza i zmierzenia odchytek z doktadnoscia do 1 mm.

Badania pozostatych materiatow powinny obejmowacé wszystkie wiasciwosci okreslone w
normach podanych dla odpowiednich materiatéw wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robot nalezy sprawdza¢ wykonanie:
koryta pod podsypke (tfawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,
podloza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypki (fawy) ze zwiru lub piasku - zgodnie z
wymaganiami pkt 5.3,
ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4, przy dopuszczalnych
odchyleniach:

— linii obrzeza w planie, ktore moze wynosi¢ + 2 cm na kazde 100 m dtugos$ci obrzeza,
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— niwelety gornej ptaszczyzny obrzeza , ktére moze wynosi¢ £1 cm na kazde 100 m dtugosci
obrzeza,

— wypelnienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, ktéore powinno wykazywaé catkowite
wypelnienie badanej spoiny na pelna gtebokoscé.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robdt

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami
Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki
pozytywne.

8.2. Odbidr robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— wykonane koryto,
— wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”
pkt 9.
Wynagrodzenie obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materiatow,
— wykonanie koryta,
— wykonanie lawy pod obrzeza
— rozscielenie i ubicie podsypki,
— ustawienie obrzeza,
— wypeknienie spoin,
— obsypanie zewngtrznej $ciany obrzeza,
— wykonanie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. przepisy zwigzane

Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykty

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonow i zapraw

4. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych

5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i

mieszanka

6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodno$ci

8. BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
03/01 parkingow i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania

9. BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
03/04 parkingow i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza.
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ST - 07.00.00. NAWIERZCHNIA POLIURETANOWA BOISKA

1.1 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
nawierzchni poliuretanowej boiska w ramach zadania:

MODERNIZACJA OBIEKTU ORLIK W RAMACH PROGRAMU MODERNIZACJI
KOMPLEKSOW SPORTOWYCH ,,ORLIK” 2025 ZLOKALIZOWANA NA DZ. NR 3/2,
4/2 PRZY UL. BUJAKA 15 W KRAKOWIE

Nazwa i adres Zamawiajacego:
GMINA MIEJSKA KRAKOW - ZARZAD INFRASTRUKTURY SPORTOWEJ W KRAKOWIE
UL. WALEREGO SEAWKA 10, 30-633 KRAKOW

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot przy wykonaniu nawierzchni
boiska:

e warstwa uzytkowa — mata elastyczna - mieszanka granulatu o granulacji 1-3 mm
i lepiszcza poliuretanowego, jednosktadnikowego, gr. 0,8cm;
e warstwa elastyczna — mieszanka granulatu gumowego SBR o granulacji 1-4 mm i lepiszcza
poliuretanowego, jednosktadnikowego, gr. 0,8cm;
impregnat;
e warstwa nosna — warstwa ET gr. 3,5cm
e warstwa wyrownawcza z miatu kamiennego, o frakcji 0-4mm, gr. 3cm
e Wykonanie linii szer. 5 cm, kolor RAL 9003 lub 9010.

a) OKreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami
i ST-.00.00.00 ‘Wymagania ogdlne’.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektows, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogdlne wymagania dotyczace jakosci robot podano w ST-00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

2. Materialy

2.1 Materiatami stosowanymi do wykonania robot wedtug zasad niniejszej ST s3:

Nawierzchnia boiska

W projekcie przewidziano nawierzchni¢ EPDM bezspoinowa. Powinna by¢ ona odporna na dziatanie
zmiennych warunkoéw atmosferycznych, elastyczna, trwata i przepuszczalna dla wody. Musi posiadac
atest Polskiego Instytutu Higieny 1 certyfikat zgodnosci potwierdzajacy spetlnianie wymogow
bezpieczenstwa zawartych wg. PN-EN 14877 oraz Atest Higieniczny PZH.

Nawierzchnia zbudowana jest z dwoch warstw granulatu gumowego. Spodnia warstwa nadaje
nawierzchni odpowiednig elastyczno$¢ i amortyzacj¢ - sktada si¢ z granulatu gumowego SBR
mogacego pochodzi¢ z recyklingu i kleju poliuretanowego. Wierzchnia, nadajgca nawierzchni
odpowiedni efekt wizualny, wykonana jest z granulatu EPDM. Granulat faczony jest za pomoca kleju
poliuretanowego.

Grubos$¢ nawierzchni EPDM to ok. 12-16 mm, posadowienie na podbudowie ET 35 mm.
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Pod ww. nawierzchnie nalezy utozy¢ nastgpujace warstwy podbudowy z kruszyw zgodnie z
wczesniejszymi specyfikacjami oraz projektem.

Nawierzchnia musi posiada¢:
- parametry techniczne zgodne z norma PN-EN 14877
- atest higieniczny PZH

Nawierzchnia musi posiada¢ parametry nie gorsze (mieszczace si¢ w przedziale) niz opisane w
tabeli:

Grubo$¢ nawierzchni >7 mm
Wytrzymato$¢ na rozcigganie > 0,4 MPa
Wydhuzenie wzglgdne przy rozciaganiu >40 %
Odksztatcenie pionowe w temp. 23°C <3 mm
Thumienie energii w temp. 23°C 39%-42 %
Posh_zg _ 80-110
Nawierzchnia sucha

X . 55-110
Nawierzchnia mokra
Przepuszczalnos$¢ dla wody w temp 23 % > 150 mm/h
Odporno$¢ na Scieranie <4g

Nawierzchnia musi by¢ przyjazna dla otoczenia i ludzi korzystajacych z niej, a zawarto$¢ zwigzkow
chemicznych musi miesci¢ si¢ w granicach opisanych w tabeli ponizej (wg normy DIN 18035-
6:2021-08

warto$ci wzorcowa wg
parametr
normy
DOC - po 48 godzinach < 50
olow (Pb) <25 pg/l
kadm (Cd) <5pug/l
chrom (Cr) <8 pg/l
rte¢ (Hg) <1 g/l
cynk (Zn) < 0,5 mg/l
cyna (Sn) < 0,04 mg/l

Zamawiajacy nie dopuszcza uzycia nawierzchni wykonanej 2z elastycznych plyt
prefabrykowanych. Nawierzchnia musi by¢é bezspoinowa.

Dokumenty nawierzchni ktore nalezy dolaczy¢ do oferty przetargowej.

W trakcie realizacji projektu nalezy stosowac materialy i wyroby posiadajace obowiazujace Swiadectwa
dopuszczenia do stosowania w budownictwie lub je$li sga przedmiotem Norm Panstwowych,
zaswiadczenie producenta potwierdzajgce ich zgodnos¢ z postanowieniami odpowiednich norm.

3. Sprzet
Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania ogolne"

4. Transport

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne". Transport
materiatdw do wykonania nawierzchni poliuretanowej moze by¢ dowolny pod warunkiem, Ze nie
uszkodzi, ani tez nie pogorszy jakosci transportowanych materiatow.
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5. Wykonanie robot

5.1.0gélIne warunki wykonania robot
Ogolne warunki wykonania robét podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania og6lne".
5.2. Zakres wykonywanych

Wykonanie nawierzchni:
1. Przygotowanie podtoza - warstwa no$na powinna by¢ no$na, sucha, czysta, bez smarow,
oleju oraz bez luznych i sypkich czesci zapobiegajacych przyleganiu. Podbudowa kamienna.

2. Tworzenie warstwy stabilizujacej ET35m : granulat gumowy, kruszywo kwarcowe nalezy wymieszac
ze §rodkiem taczacym w mieszalniku (szczegdly dotyczace stosunku mieszalniczego, rodzaju granulatu
nalezy zasiggnac¢ z karty informacyjnej produktu), nastgpnie nanies¢ na podtoze i roztozy¢ za pomoca
rozktadarki mas poliuretanowych. W zaleznosci od temperatury i wilgotnosci oktadzina ulega
utwardzeniu po uptywie 12-48 godzin. Po catkowitym utwardzeniu mozna przystepowac do naktadania
warstwy bazowej.

3. Warstwa podktadowa (bazowa) - w specjalnym mieszalniku wymiesza¢ doktadnie granulat gumowy
SBR z lepiszczem poliuretanowym, tak aby kazda granulka gumowa byta otoczona klejem. Tak
przygotowang mieszaning ulozy¢ na przygotowanej podbudowie za pomoca rozktadarki lub recznie.
Matg pozostawi¢ do utwardzenia. Proces ten uzalezniony jest od temperatury i wilgotnosci otoczenia.

4. WARSTWA UZYTKOWA - w specjalnym mieszalniku wymiesza¢ doktadnie granulat gumowy
EPDM z lepiszczem poliuretanowym tak aby kazda granulka gumowa byta otoczona klejem — stosowac
si¢ do wytycznych producenta. Tak przygotowang mieszaning ulozy¢ na warstwie podktadowej za
pomoca rozktadarki, natrysku lub recznie. Mate uwalcowac i pozostawi¢ do utwardzenia. Proces ten
uzalezniony jest od temperatury i wilgotnosci otoczenia. W zalezno$ci od temperatury, producenta i
wilgotnosci oktadzina ulega utwardzeniu po uptywie 12-48 godzin.

Uzytkowanie i konserwacja nawierzchni:

Nawierzchnia stanowi jednorodna nawierzchnie, ktora tatwo utrzymaé w  czystosSci.
Powierzchni¢ nalezy zamiata¢ w celu usunigcia $mieci, lisci, itp. Okresowo my¢ woda pod
cisnieniem. W celu zachowania wlasciwego stanu higienicznego, nie cze¢$ciej niz raz w roku mozna
zastosowa¢ $rodki biobdjcze (zgodnie z instrukcja uzytkowania, po uprzedniej konsultacji z
producentem systemu) aby usuna¢ ewentualne mchy i grzyby.

W przypadku konieczno$ci wykonania napraw stosuje sie materiaty i technologie jak do wykonania
nawierzchni pierwotnej. Nie uzywac¢ rozpuszczalnikow do czyszczenia powierzchni, gdyz moze to
doprowadzi¢ do jej uszkodzenia. W przypadku jakichkolwiek watpliwo$ci nalezy kontaktowaé si¢ z
producentem.

5.2.4.Wymagane dokumenty dotyczace nawierzchni

a) Karta techniczna systemu oferowanej nawierzchni z poliuretanu potwierdzona przez
producenta nawierzchni dla EN 1487,

b) Atest PZH lub dokument réwnowazny dla oferowanej nawierzchni,

¢) Autoryzacja producenta nawierzchni poliuretanowej, wystawiona dla wykonawcy na
realizowang inwestycje wraz z potwierdzeniem gwarancji udzielonej przez producenta
na ta nawierzchnie.

d) Badania potwierdzajace bezpieczenstwo ekologiczne wedlug normy DIN 18035-
6:2003, wydane przez laboratorium posiadajace akredytacje, potwierdzajgce warto$ci
pierwiastkow §ladowych.

5.2.5. Wymagania dotyczace wykonania prac nawierzchniowych
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1/ Nawierzchnia moze by¢ instalowana jedynie przez autoryzowanego wykonawce
o kwalifikacjach potwierdzonych stosownym dokumentem wystawionym przez producenta
nawierzchni i dotyczacym powyzszego zadania.

2/ Spetnianie wszystkich wymaganych minimalnych parametrow nawierzchni okreslonych w opisie
nalezy potwierdzi¢ stosownymi wiarygodnymi dokumentami, (np. Aprobata lub Rekomendacja
Techniczna ITB, karta techniczna producenta w oryginale) pozwalajacymi na ich weryfikacje.

3/ Nawierzchnia powinna posiada¢ aktualny Atest Higieniczny udokumentowany kopig dokumentu
potwierdzona za zgodnos¢.

5.2.6.Spos6b uzytkowania i konserwacji nawierzchni

Nawierzchnie syntetyczne poliuretanowe s3 nawierzchniami sportowymi i do tego celu
powinny stuzy¢. Powinny by¢ uzytkowane w obuwiu sportowym. Nie nalezy dopuszcza¢ do
nadmiernego zabrudzenia nawierzchni piaskiem, ktory powoduje nadmierne zuzycie nawierzchni.
Unika¢ zabrudzen olejem, emulsja asfaltowa oraz innymi $rodkami chemicznymi powodujacymi
odbarwienie nawierzchni. Nie dopuszcza¢ do jazdy na rolkach, rowerach, motorach. Przejazd
samochodami (policja, straz, pogotowie ratunkowe i inne stuzby komunalne) powinien by¢
kontrolowany -rowniez ze wzgledu na no$no$¢ podbudowy.

Uwagi ogolne
Wszelkie informacje zawarte w tym dokumencie sg podawane w dobrej wierze i majg charakter ogolny.
Jako ze faktyczny stan nawierzchni sportowych jak tez sposob uzytkowania jest zréznicowany i jest
poza nasza kontrola, nasze sugestie, bez wzgledu na to czy zostaly przekazane ustnie, na piSmie, nie
zwalniaja uzytkownika od koniecznos$ci dbatosci o produkt.
UWAGI!
e Nawierzchnie powinny by¢ stosowane zgodnie z instrukcjami producenta i projektem
technicznym opracowanym dla okreslonego zastosowania.
e Wykonanie i odbiér urzadzen sportowych na podstawie aprobat technicznych ITB, atestow
higienicznych, wymogoéw p.poz., warunkow technicznych stosowania.

6. Kontrola jakoS$ci robét

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne"

b) Kontroli jako$ci rob6t podlega jako$¢ uzytych materiatow - zgodno$¢ z wymaganiami punktu 2
niniejszej ST.

c) Kontrola jako$ci w trakcie robot obejmuje:
d) kontrolg przygotowania podtoza,
€) sposob przygotowania materiatow,

f) kontrola utozenia nawierzchni poliuretanowe;j,
7 Obmiar robot
Jednostkg obmiaru rob6t jest 1 m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni. Ogolne zasady
obmiaru robo6t podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne"
8. Odbior robét
8.1.0goblne zasady dotyczace odbioru robdt podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania ogolne"
8.2.Sposob przeprowadzenia odbioru nawierzchni
— Nawierzchnia powinna mie¢ jednakowa grubosé
— Powinna posiada¢ jednorodna fakture zewngtrzng oraz jednolity kolor.
— Granulat EPDM powinien by¢ trwale zwiazany klejem,
— Powstate Iaczenia (wynikajace z technologii instalacji) powinny by¢ liniami prostymi, bez
uskokow utrudniajacych pdzniejsze uzytkowanie.
— Spadki poprzeczne i podtuzne oraz grubosci nawierzchni powinny odpowiada¢ dokumentaciji
projektowej
Wykonawca powinien przedtozy¢ komplet dokumentow odbiorowych dotyczacych nawierzchni
8.3.Uwagi na temat tolerancji nierownosci nawierzchni poliuretanowych;
— Nie istnieje Polska Norma, ktora opisuje metody pomiaréw tego parametru oraz nie ma
opracowanej tabeli warto$ci dopuszczalnych.
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Systemy zewnetrznych nawierzchni sportowych sa opisane w normie DIN 18035 Part 6 (Sports
grounds; synteticssurfaces) , 04/1978 wraz z pdzniejszymi zmianami, Wigkszos¢ producentow
systemoOw opiera si¢ na tej normie.

Techniczna 1T6 , ktora jest podstawa do stosowania w budownictwie na terenie Polski.
Aprobata Techniczna ITB nie ujmuje tego zagadnienia , odnosi si¢ do technologii opracowane;j
przez producenta zestawu wyrobow do wykonania nawierzchni.

W normie DIN 18035/6 tolerancje nier6wno$ci nawierzchni sztucznej sg opisane w tabeli nr.4.
wiersz 17 . Wedlug tej pozycji wielkosci te odpowiada¢ powinny warto§ciom zawartym w
normie DIN 18202 (Tolerances for building) 05/1986 , tabela nr.3, wiersz 7.

Wspomniana wyzej tabela podaje graniczne warto$ci odchylek mierzonych w mm pomigdzy
dwoma mierzonymi punktami
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9. Podstawa platnos$ci

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania og6lne".

Cena wykonania robot obejmuje:

8

8
o
o
o

O

BaRRROnaiR e pazso daineid e gyykonania robot,
RS G FABICAS P dloza,

wykonanie warstwy nosnej,

wykonanie warstwy uzytkowej,

przeprowadzenie pomiardéw i badan,

uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.

10. Przepisy zwigzane i standardy
e Aprobata Techniczna.

e PN-EN 1969:2002 — Nawierzchnie terenow sportowych. Wyznaczanie grubosci nawierzchni

sportowych z tworzyw sztucznych.

e PN-EN 12228 — Nawierzchnie terenow sportowych. Wyznaczanie wytrzymatosci potaczenia

nawierzchni sztucznych.

e PN-EN 14877 — Nawierzchnie sztuczne odkrytych terenow sportowych — Specyfikacja.
e DIN 18035 Part 6 z 04/1978 wraz z pdzniejszymi zmianami — Sports grounds; syntetics

surfaces.
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ST — 08.00.00. NAWIERZCHNIA BOISKA Z TRAWY SYNTETYCZNEJ

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
nawierzchni boiska ze sztucznej trawy w ramach zadania:

MODERNIZACJA OBIEKTU ORLIK W RAMACH PROGRAMU MODERNIZACJI
KOMPLEKSOW SPORTOWYCH ,,ORLIK” 2025 ZLOKALIZOWANA NA DZ. NR 3/2,

4/2 PRZY UL. BUJAKA 15 W KRAKOWIE

Nazwa 1 adres Zamawiajgcego:
GMINA MIEJSKA KRAKOW - ZARZAD INFRASTRUKTURY SPORTOWEJ W KRAKOWIE
UL. WALEREGO SEAWKA 10, 30-633 KRAKOW

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot przy wykonaniu nawierzchni
boiska:

¢ Nawierzchnia sportowa boiska ze sztucznej trawy z piaskiem,

e Woykonanie linii szer. 5 cm, kolor RAL 9003 lub 9010.

a) OKkreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami
i ST-.00.00.00 ‘Wymagania ogdlne’.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogdlne wymagania dotyczace jakosci robot podano w ST-00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

2. Materialy
2.1 Materiatami stosowanymi do wykonania robot wedtug zasad niniejszej ST sa:

System sktada si¢ z nawierzchni z trawy syntetycznej oraz wypelnienia piaskiem kwarcowym o
wielkosci ziaren ok. 0,2 - 0,8 mm. Sama trawa zbudowana jest w nastepujacy sposob: w lateksowa
warstwe nosng (gr. ok. 2mm) wplecione sg wiodkna typu monofil. Materiat, z ktérego wykonane jest
wiokno to 100 % polipropylen. Bardzo wazne jest zachowanie niezbednych wlasciwosci:

- utrzymanie statej charakterystyki réznych gier w dlugim okresie eksploatacji,

- uzyskanie wymaganego przez przepisy odbicia r6éznych pitek,

- zminimalizowanie ryzyka kontuzji zawodnikow,

- bezobstugowos¢ nawierzchni,

- estetyczny wyglad zewnetrzny.

Oferowana nawierzchnia z trawy syntetycznej musi zapewni¢ intensywne wykorzystanie ptyty boiska
w ciggu calego roku kalendarzowego. Powyzszy opis ma na celu zapoznanie z rodzajem trawy, uktadem
systemu, jakiego wymaga Zamawiajacy. Zamawiajacy dopuszcza inne nawierzchnie z trawy
syntetycznej tego typu, ktoérych cechy techniczne nie beda gorsze od wymienionych ponize;j.

Nawierzchnia boiska

—  Typ widkna monofil, Wysokos¢ widkna min. 45mm, nie wigcej niz 55mm

— Wypelnienie nawierzchni: Termoplastyczny granulat gumowy TPE, piasek kwarcowy lub
granulatem EPDM z recyklingu i piasek kwarcowy.

— Nawierzchnia uktadana na prefabrykowanej macie elastycznej (shockpad) o grubosci:

- min. 10mm.

46



Warstwy podbudowy (wedlug wczesniejszych ST):
— warstwa Klinujaca podbudowy z miatu kamiennego (fr.0/4 mm) min. gr. 5 cm
— warstwa gorna podbudowy z mieszanki kruszywa tamanego (fr.4 -31,5mm) min.
— gr.10cm
— warstwa dolna podbudowy z mieszanki kruszywa tamanego (fr.31,5-63mm) gr. 25cm
— warstwa odsaczajaca z piasku lub pospotki min.gr.15¢cm
— geowtoknina syntetyczna min.150 g/m2 na wyrownanym i uporzadkowanym gruncie o
— odpowiedniej no$nosci.

Nawierzchnia musi posiadac:

— Badania na zgodno$¢ z norma PN-EN 14877, lub aprobata techniczna ITB, lub rekomendacja
techniczna ITB lub wynik badan specjalistycznego laboratorium badajacego nawierzchnie
sportowe np. Labosport.

— Karta techniczna oferowanej nawierzchni potwierdzona przez ej producenta. Atest PZH dla
ofiarowanej nawierzchni.

— Autoryzacja producenta nawierzchni poliuretanowej, wystawiona dla wykonawcy na
realizowang inwestycje wraz z potwierdzeniem gwarancji udzielonej przez producenta na ta
nawierzchnie.

W trakcie realizacji projektu nalezy stosowa¢ materiaty i wyroby posiadajace obowigzujace $wiadectwa
dopuszczenia do stosowania w budownictwie lub je§li sg przedmiotem Norm Panstwowych,
zaswiadczenie producenta potwierdzajace ich zgodnos¢ z postanowieniami odpowiednich norm.

3. Sprzet
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne"

4. Transport

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania og6lne". Transport
materiatdw do wykonania nawierzchni poliuretanowej moze by¢ dowolny pod warunkiem, ze nie
uszkodzi, ani tez nie pogorszy jakosci transportowanych materialow.

5. Wykonanie robot

5.1.0gélIne warunki wykonania robot
Ogo6lne warunki wykonania rob6t podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".
5.2. Opis wykonywania roboét

Sztuczna trawa jest rozwijana z rolek o szerokosci okreslonej karta techniczng a dtugosci rolek zaleza
od szerokosci boiska. Uktadanie trawy powinno odbywac si¢ w temperaturze min 10stopni Celsiusza.
Po rozwinigciu i utozeniu pasm na catej powierzchni boiska, docinane sa wzdtuzne krawedzie (pasma
laczone sg na styk). Potgczenia rolek sg wykonywane za pomoca tasmy z tworzywa sztucznego i kleju
poliuretanowego. Po roztozeniu i sklejeniu trawy niezbedne jest mechaniczne podniesienie jej wlosia -
z zastosowaniem szczotek mechanicznych - dla umozliwienia rownomiernego pdzniejszego roztozenia
piasku w najnizszej warstwie. Nastepnie trawa jest zasypywana piaskiem kwarcowym o uziarnieniu ok.
0,2 -0,8mm z wydajnoscig charakterystyczng dla oferowanej nawierzchni (patrz karta techniczna).
Podczas wykonywania tego zabiegu wymagane s warunki atmosferyczne

umozliwiajagce zasypywanie piasku w stanie suchym (brak opadow, ostatnie opady min. 24 godziny
przed zasypaniem). Po rozsypaniu piasku wykonuje si¢ mechaniczne czesanie szczotkami statymi oraz
raz jeszcze szczotka obrotows.

Malowanie linii na bialo (lub zgodnie z preferencjami zarzadcy boiska), dopuszcza si¢ rowniez
wykonywanie linii jako fabrycznie wszywanych.
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Uwaga ogolna!
Wszelkie prace zwiazane z wykonywaniem nawierzchni sztucznej trawy wykonywa¢ zgodnie z
wytycznymi dobranego producenta.

5.2.1. Wymagane dokumenty dotyczace nawierzchni

— Badania na zgodno$¢ z normg PN-EN 14877, lub aprobata techniczna ITB, lub rekomendacja
techniczna ITB lub wynik badan specjalistycznego laboratorium badajacego nawierzchnie
sportowe np. Labosport.

— Karta techniczna oferowanej nawierzchni potwierdzona przez ej producenta. Atest PZH dla
ofiarowanej nawierzchni.

— Autoryzacja producenta nawierzchni poliuretanowej, wystawiona dla wykonawcy na
realizowang inwestycje wraz z potwierdzeniem gwarancji udzielonej przez producenta na ta
nawierzchnig.

6. Kontrola jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne"
a) Kontroli jakosci robot podlega jako$¢ uzytych materiatow - zgodno$¢ z wymaganiami punktu 2
niniejszej ST.
b) Kontrola jako$ci w trakcie robot obejmuje:
— kontrole przygotowania podtoza,
—  sposoOb przygotowania materiatow,

— kontrola utozenia nawierzchni sztucznej trawy,
7. Obmiar robédt

Jednostkg obmiaru rob6t jest 1 m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni. Ogolne zasady
obmiaru robo6t podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania og6lne"

8. Odbior robét
8.1.0goblne zasady dotyczace odbioru robdt podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania ogolne"
8.2.Sposob przeprowadzenia odbioru nawierzchni
— Nawierzchnia powinna mie¢ jednakowa grubosé
— Powinna posiada¢ jednorodng faktur¢ zewnetrzng oraz jednolity kolor.
— Powstate Iaczenia (wynikajace z technologii instalacji) powinny by¢ liniami prostymi, bez
uskokoéw utrudniajacych pozniejsze uzytkowanie.
— Spadki poprzeczne i podtuzne oraz grubosci nawierzchni powinny odpowiada¢ dokumentacji
projektowej
Wykonawca powinien przedtozy¢ komplet dokumentéw odbiorowych dotyczacych nawierzchni

9. Podstawa platnosci

Ogolne wymagania dotyczace platnosci podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".
Cena wykonania robot obejmuje:

BRI RS i3dmo PAZsov dhaimich slgigy ykonania robot,
WYKERLPTIHDIERIRIEH Podioza,

wykonanie warstwy no$nej,
wykonanie warstwy uzytkowej,
przeprowadzenie pomiarow i badan,
o uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.
10. Przepisy zwiazane i standardy
e Badania na zgodno$¢ z norma PN-EN 15330-1, lub aprobata techniczna lub rekomendacja
techniczna ITB lub wyniki badan specjalistycznego laboratorium badajgcego nawierzchnie
sportowe np. Labosport,

O 0O O0O®®
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Karta techniczna oferowanej nawierzchni potwierdzona przez jej producenta,

Atest PZH dfa oferowanej nawierzchni,
Autoryzacja producenta nawierzchni poliuretanowej, wystawiona dla wykonawcy na
realizowang inwestycje wraz z potwierdzeniem gwarancji udzielonej przez producenta na ta

nawierzchnie.
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ST—09.00.00. MONTAZ ELEMENTOW GOTOWYCH (URZADZEN), OGRODZEN,
PILKOCHWYTOW

1. Wstep
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace montazu urzadzen w
ramach zadania

MODERNIZACJA OBIEKTU ORLIK W RAMACH PROGRAMU MODERNIZACJI

KOMPLEKSOW SPORTOWYCH ,,ORLIK” 2025 ZLOKALIZOWANA NA DZ. NR 3/2,

4/2 PRZY UL. BUJAKA 15 W KRAKOWIE

Nazwa i adres Zamawiajacego:

GMINA MIEJSKA KRAKOW - ZARZAD INFRASTRUKTURY SPORTOWEJ W KRAKOWIE
UL. WALEREGO SEAWKA 10, 30-633 KRAKOW

1.2..Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
1 odbiorem montazu urzadzen oraz ogrodzen i pitkochwytow.

1.4.0kreSlenie podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi normami i definicjami
podanymi w ST-00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacija
Projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w ST-00.00.00. ,,Wymagania og6lne”.

2.Materialy
Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST-00.00.00.
»Wymagania og6lne”.

2.3. Montowane urzadzenia

Dwie nowe bramki aluminiowe o wymiarach 5 x 7 m, bramki wykonane z owalnego profilu
aluminiowego 100/120mm wzmocnionego zebrowaniem. Gigbokos$¢ siatki - 200cm. Stupki bramki
montowane w tulejach osadzonych w fundamencie betonowym na gleboko$¢ 70cm. Mocowanie siatki
do ramy gléwnej za pomocg haczykow z tworzywa sztucznego. Siatka wykonana z polietylenu o
grubosci splotu 4mm.
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Stupki do gry w siatkowke wykonane z profilu aluminiowego o owalnym ksztatcie 120/100 mm,
wzmocnione zebrowaniem, Naciag typu SLIM, przesuwany w bruzdzie profilu stupka, pozwalajacy na
plynna regulacje wysokosci siatki w zakresie 100 - 250 cm (siatkéwka, tenis, badminton).

Mocowane w tulejach osadzonych w podtozu. Nie wymagaja odciagow od podtoza.

Kolor: powierzchnia satynowana w kolorze aluminium.

System pitkochwytow powyzej ogrodzenia panelowego na wys. 4,0-6,0 m.
e Stupy: profile stalowe, ocynkowane, malowane chlorokauczukowo
e Siatka polipropylenowa, bezweztowa, grubosé
e splotu 5 mm, oczko 5x5 cm
e mocowanie pit- kochwytow gora i dotem za pomoca zatrzaskéw do linki stalowej plecionej,
przekrdj min. 5 mm

SEUPKI STALOWE ogrodzeniowe o profilu zamknigtym, WYS catk. 238CM , dostosowane do
montazu paneli ogrodzeniowych, z kapturkiem przeciwdeszczowym z tworzywa sztucznego zab.
antykorozyjnie - ocynk i malowanie proszkowo.

KOSZE DO KOSZYKOWKI

Boisko bedzie wyposazone w dwa kosze do koszykowki. Tablica wykonana z ptyty epoksydowej
mocowanej do metalowej ramy, zabezpieczonej antykorozyjnie poprzez cynkowanie ogniowe. Stup
stalowy mocowany do betonowego fundamentu przy wykorzystaniu tulei montazowe;j.

Wymiary tablicy:
—  Wysokosé: 105 cm
—  Szeroko$é: 80 cm
— Grubos¢: 18 mm
Tablica posiada takze namalowany na $rodku prostokat, znajdujacy si¢ 15 cm nad dolng krawedzia
tablicy i ma wymiary 45cm x 59cm.
Tablica zawieszona na wys. 290 cm, tak, aby obrecz znajdowata si¢ na wysokosci 305 cm.
Obrecz wykonana z pretu stalowego $rednicy 16-20 mm. Srednica obreczy: 45 cm.

SEUPKI DO TENISA ZIEMNEGO

Stupki wykonane z profilu aluminiowego o owalnym ksztatcie 120/100 mm, wzmocnione zebrowaniem,
Naciag typu SLIM, przesuwany w bruzdzie profilu stupka, pozwalajacy na ptynng regulacje wysokosci
siatki w zakresie 100 - 250 cm (siatkowka, tenis, badminton).

Mocowane w tulejach osadzonych w podtozu. Nie wymagaja odciagéw od podtoza.

Kolor: powierzchnia satynowana w kolorze aluminium.

Uwaga! W nawierzchni boiska nalezy zamontowac tuleje przeznaczone do montazu stupkow na siatke
do gry w tenisa.

Wymiana paneli ogrodzeniowych z ogrodzenia na stupkach z rur lub ksztattownikéw - wymiana siatki
- pomiedzy stupkami ogrodzenie panelowe 2D

Wykaz elementdéw czgsci projektowej oraz przedmiarze robot.

3.Sprzet.
Ogolne zasady do stosowanego sprzetu podano w ST-00.00.00. ,,Wymagania ogolne”. Sprzet
potrzebny do montazu zgodnie z wytycznymi producenta.

4. Transport
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Transport zgodnie z wymaganiami producenta.
5.Wykonanie Robot

Wszystkie obiekty winny by¢ zamocowane do podloza zgodnie z zaleceniami producenta w taki sposob
by gwarantowaly stabilno$¢ i bezpieczenstwo. Zamocowanie do podtoza winno takze zapewnia¢ szybki
montaz i demontaz urzadzenia. Mocowanie urzadzenia powinno sktada¢ si¢ ze stopy fundamentowej z
betonu C20/25 (zbrojonej w przypadku wigkszych urzadzen — wedtug projektu konstrukcji), w ktorej
zatopiona jest tuleja mocujaca lub zestawu kotwiacego przewidzianego przez producenta.
Dokumentacja projektowana zawiera rysunki szczegdtowe sposobu posadawiania obiektow. Tuleja
musi by¢ wyposazona takze w pokrywe zastaniajacg otwor, gdy urzadzenie nie jest zainstalowane
Elementy wyposazenia montowane zgodnie z dokumentacjg do fundamentéw zelbetowych wedtug
wytycznych producenta na zestawy kotwiace.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST-00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

6.2. Kontrola wykonania rob6t polega na sprawdzeniu zgodnos$ci wykonania robot z Dokumentacja
Projektowa. Ponadto kontroli podlega zgodnos¢ uzytych materiatdéw z Dokumentacja Projektows.

7. Obmiar robot
Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w ST-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

8. Odbior robdét
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST-00.00.00. ,,Wymagania og6lne”.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, ST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki

pozytywne.
9. Podstawa platno$ci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.
Wynagrodzenie obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— pozyskanie i dostarczenie materiatow,

— montaz i regulacja poszczegdlnych obiektow malej architektury

—  przeprowadzenie pomiaréw i badan.

10.Przepisy zwigzane i standardy
Brak.
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ST-10.00.00. OSWIETLENIE TERENU

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania remontu
o$wietlenia dla zadania:

MODERNIZACJA OBIEKTU ORLIK W RAMACH PROGRAMU MODERNIZACJI
KOMPLEKSOW SPORTOWYCH ,,ORLIK” 2025 ZLOKALIZOWANA NA DZ. NR 3/2,

4/2 PRZY UL. BUJAKA 15 W KRAKOWIE

Nazwa i adres Zamawiajacego:

GMINA MIEJSKA KRAKOW - ZARZAD INFRASTRUKTURY SPORTOWE] W KRAKOWIE
UL. WALEREGO SEAWKA 10, 30-633 KRAKOW

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowiazujaca podstawe jako dokument przetargowy kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
oswietleniem dla projektowanego zakresu zgodnie z dokumentacja projektowa.

Zatozeniem jest wymiana wszystkich naswietlaczy na nowe, energooszczedne oprawy w technologii
LED oraz rozbudowg instalacji o o$wietlenie boiska o nawierzchni syntetycznej.
Projektowane o$wietlenie wokot boiska EPDM umieszczone na masztach aluminiowych o wys. 10 m.
Oprawy przykrgcane do wysiegnika.
Shupy oswietleniowe montowane na prefabrykowanych istniejacych fundamentach.
Dodatkowo do wysokos$ci 2 m od podstawy malowane farba anty graffiti i anty plakat oraz do wysoko$ci
0,5 m malowane warstwa polimeryzacyjng odporng na s6l i mocz.
Stupy powinny posiadac polski certyfikat i Swiadectwo bezpieczenstwa.
Charakterystyczne parametry:

— oprawa wykonana z aluminium, wykonczenie poliestrowa farba proszkowa

— stopien ochronny oprawy IP66,

— kolor oprawy szary RAL 7037,

— temperatura barwowa 4000K (neutralny biaty)

— Moc 375W

1.4. Okreslenia podstawowe

- Stup o$wietleniowy - konstrukcja wsporcza osadzona bezposrednio w gruncie, za stuzaca do
zamocowania oprawy oswietleniowe;j

- Wysiggnik - element rurowy taczacy stup oswietleniowy z oprawa.

- Oprawa o$wietleniowa - urzadzenie stuzace do rozdziatu, filtracji i przeksztatcania Swietlnego
wysylanego przez zrodto §wiatla, zawierajace wszystkie niezbedne detale przymocowania i potaczenia
z instalacjg elektryczna.

- Kabel - przewdd wielozylowy izolowany, przystosowany do przewodzenia pradu mogacy
pracowac pod i nad ziemig.

- Fundament - konstrukcja zelbetowa zaglebiona w ziemi, stuzaca do utrzymania shupa
o$wietleniowej w pozycji pracy.

- Szafa o§wietleniowa - urzadzenie rozdzielczo-sterownicze bezposrednio zasilajgce
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oswietleniowe.
- Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czeéci przewodzacych dostepnych
pojawienia si¢ na nich napigcia w warunkach zaktoéceniowych.

Nazwy i kod robot

45231400-9  Roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych

45232000-2  Roboty pomocnicze w zakresie rurociggow i kabli

45316110-9  Instalowanie drogowego sprzetu oswietleniowego

45311000-0  Roboty w zakresie przewoddw instalacji elektrycznych i opraw elektrycznych

2. MATERIALY
2.1. Materialy
Zrédla $wiatla i oprawy

Charakterystyczne parametry:
e oprawa wykonana z aluminium, wykonczenie poliestrowa farba proszkowa
stopien ochronny oprawy IP66,
kolor oprawy szary RAL 7037,
temperatura barwowa 4000K (neutralny biaty)
moc 125W i 190W
e typ—opraw LED
Ilo$¢ i rozmieszczenia opraw zgodnie z projektem elektrycznym i przedmiarem

3. Sprzet
3.1. Sprzet do wykonania o$wietlenia

Wykonawca przystepujacy do wykonania o$wietlenia drogowego winien wykaza¢ sie mozliwoscig
korzystania nastepujacych maszyn i sprzetu gwarantujacych wiasciwa jakosc¢ robot:

. zurawia samochodowego,
. samochodu specjalnego linowego z platforma i balkonem,

4. Transport
4.1. Transport materialéw i elementéow oSwietleniowych

Wykonawca przystepujacy do wykonania o$wietlenia winien wykazaé si¢ mozliwoscia korzystania z
nastepujacych srodkow transportu:

. samochodu skrzyniowego,
. samochodu dostawczego,

Na srodkach transportu przewozone materiaty i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem, ukladane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworce dla
poszczegdlnych elementow.

5. Wykonanie roboét

5.1.Zabezpieczenie miejsca robét
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Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego na Terenie Budowy, w okresie trwania
realizacji robot az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot'

Przed przejgciem do robot Wykonawca przedstawi Inspektorowi plan do zatwierdzenia uzgodniony z
wlascicielem terenu i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot
w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postgpu robot projekt organizacji ruchu powinien
by¢ aktualizowany przez Wykonawcg na biezaco. W czasie wykonywania robot wykonawca dostarczy,
zainstaluje 1 bedzie obslugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: Zapory,
$wiatla ostrzegawcze ,sygnalizatory itp., Zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazddéw i
pieszych.

Wykonawca Zapewni state warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych znakéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace
beda akceptowane przez Inspektora przed przystgpieniem do robot. Wykonawca obwiesci publicznie
przed ich rozpoczgciem w sposob uzgodniony z Inspektorem oraz przez umieszczenie, w miejscach i
ilosciach okreslonych przez Inspektora tablic informacyjnych ,ktérych tes¢ bedzie zatwierdzona przez
Inspektora™ .

Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji
robot' Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest
wlaczony w ceng¢ Kontraktowsg .

5.2. Montaz opraw

Montaz opraw na stlupach nalezy wykonywaé przy pomocy samochodu z balkonem (podnosnik
samochodowy). Kazda oprawg przed zamontowaniem nalezy podlaczy¢ do sieci i sprawdziC jej
dziatanie (sprawdzenie zaswiecenia si¢ lampy).

Oprawy nalezy montowa¢ po uprzednim weciagni¢ciu przewodow zasilajacych do stlupow. Nalezy
stosowac przewody kabelkowe o izolacji wzmocnionej z zytami miedzianymi o przekroju zyty min.
2,5mm2 (zgodnie z projektem branzy elektrycznej) .Oprawy nalezy mocowac na stupach istniejacych
w miejscach istniejacych opraw W sposob wskazany przez producenta opraw, po wprowadzeniu do nich
przewodow zasilajacych i1 ustawieniu ich w potozenie pracy.

Oprawy powinny by¢ mocowane w sposob trwaly, aby nie zmieniaty swego potozenia pod wptywem
warunkoéw atmosferycznych i parcia wiatru dla 11 strefy wiatrowe;j.

ostonkami.
6. Kontrola jakoS$ci robot

Pomiary nalezy wykonywaé po uplywie co najmniej 0,5 godz. od wilaczenia lamp. Lampy przed
pomiarem powinny by¢ wyswiecone minimum przez 100 godzin. Pomiary nalezy wykonywac przy
suchej i czystej nawierzchni, wolnej od pojazdéw, pieszych i jakichkolwiek obiektow obcych,
mogacych znieksztalci¢ przebieg pomiaru. Pomiaréw nie nalezy przeprowadza¢ podczas nocy
ksiezycowych oraz w ztych warunkach atmosferycznych (mgta, $niezyca, unoszacy si¢ kurz itp.). Do
pomiaréw nalezy uzywaé przyrzadow pomiarowych o zakresach zapewniajacych przy kazdym
pomiarze odchylenia nie mniejsze od 30% calej skali na danym zakresie. Pomiary nat¢zenia o$wietlania
nalezy wykonywac za pomocg luksomierza wyposazonego w urzadzenie do korekcji katowej, a element
swiattoczuly powinien posiada¢ urzagdzenie umozliwiajace doktadne poziomowanie podczas pomiaru.

7. Obmiar roboét

7.1. Wymagania obmiarowe
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Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w ST-00.00.00. ,,Wymagania ogolne".
8. Odbior robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i wymaganiami Inspektora, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

8.1. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
. sposob montazu i ilo§¢ zamontowanych opraw.

8.2. Dokumenty do odbioru koncowego robot

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac,

. protokoty z dokonanych pomiaréw skutecznosci zastosowanej ochrony przeciwporazeniowej.
. protokoty z dokonanych pomiar6w rezystancji uziemien
. protokoty z dokonanych pomiaréw nat¢zenia o§wietlenia

9. Podstawa platnoSci
9.1. Cena

Wynagrodzenie obejmuje:

. wyznaczenie robot w terenie,

. dostarczenie materiatow,

. wykopy pod fundamenty lub kable,

. demontaz i montaz opraw,

. podtaczenie zasilania,

. sprawdzenie dziatania o§wietlenia z pomiarem natg¢zenia o$wietlenia,

. konserwacja urzadzen do chwili przekazania oSwietlenia Zamawiajgcemu.

10. Przepisy zwiazane
10.1. Normy

PN-80/B-03322 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Fundamenty konstrukcji wsporczych
EN-13201 Oswietlenie drog .

PN-IEC 60364-4-41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa

PN-IEC 60364-6-61 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzenia odbiorcze
PN-75/E-05100 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i budowa

SEP-E-004 Elektroenergetyczne linie kablowe. Projektowanie i budowa

PN-91/E-05160/01 Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe. Wymagania dotyczace zestawow
badanych w pelnym i niepelnym zakresie badan typu

PN-EN 60598-2-3 Elektryczne oprawy oswietleniowe. Typowe wymagania i badania

PN-79/E-06314 Elektryczne oprawy oswietleniowe zewngtrzne

BN-79/9068-01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy konstrukcji wsporczych oswietleniowych
i energetycznych linii napowietrznych
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